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EMENTA

Conceitos de sistemas embarcados: programacdao em tempo real, interfaces de comunicagao, dispositivos
de armazenamento em massa. Arquitetura ARM: registros, pipeline, excessGes e interrupgdes, conjunto
de instrucdes. Implementacdo de sistemas embarcados sobre o ARM.

OBJETIVOS

Desenvolver no aluno a habilidade de elaborar solugbes, baseadas em sistemas computacionais
embarcados, para automacdo industrial, controle de processos, instrumentacdo e processamento de
sinais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

Conceitos de sistemas embarcados.

Caracteristicas da arquitetura ARM.

Conceitos de programacao sobre o sistema operacional Linux.
Ponteiros e alocagdo dindmica de memoria.

Operagdes com arquivos.

Programacdo multithread no Linux.

Programacdo da comunicacgdo serial.

Programacdo em rede.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteldo sera exposto, de maneira assincrona, por meio de recursos multimidia em ambiente virtual
(portal didatico UFSJ e/ou plataforma Google Classroom) e trabalhado por meio de simulagdes e estudos
dirigidos. Havera um encontro semanal, sincrono, para soluc¢dao de duvidas e atendimento aos alunos. Um
video serd postado semanalmente apresentando o tépico estudado e propondo uma atividade que
deverd ser entregue na semana subsequente. Essas atividades serdo utilizadas, em conformidade com a
Resolugdo CONEP 04/2021, para contabilizacdo de frequéncia e avaliagdo.
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CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

A avaliacdo sera realizada por meio de exercicios, simulacdes e estudos dirigidos, de acordo com as
especificacdes solicitadas e entregues dentro do prazo estipulado, realizados semanalmente. As
atividades terdo pesos iguais. Aos que ndo obtiverem nota para aprovacdo sera ofertado, como
alternativa a avaliacdo substitutiva, um trabalho extra abrangendo todo o conteldo estudado, com valor
de 60% dos pontos. Essa avaliacdo, entretanto, ndo substitui a participacdo nas atividades durante o
semestre emergencial.

BIBLIOGRAFIA BASICA
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