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EMENTA

Engenharia Mecatrénica: formagcdo e profissdo. Legislagdo, atribuigbes, associagées de classe. Industrias
brasileiras: histérico e situagao atual. O curso de Engenharia Mecatrbénica da UFSJ/CAP: infraestrutura, areas
de ensino. Introducdo aos Processos Industriais.

OBJETIVOS

Introduzir os aspectos principais da formacao do engenheiro mecatrénico. Apresentar as atribuicdes e as areas
de atuacdo dos profissionais graduados em Engenharia Mecatrdnica. Apresentar o curso de Engenharia
Mecatrénica da UFSJ/CAP. Introduzir alguns processos produtivos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. O curso de Engenharia Mecatronica da UFSJ/CAP: Projeto pedagdgico do curso; Infraestrutura de
laboratérios do curso; Areas de ensino e pesquisa; Empresa Junior; Equipes de competicdo;
Engenheiros sem Fronteiras; PET.

2. Procedimentos académicos na UFSJ: Trancamento de matricula; Equivaléncia; Regime de RER;
Atividades complementares; Caminhos na graduagao (iniciagdo, monitoria, estagio, entre outras).

3. Legislacéo, atribuicoes e associagao de classe: Sistema CREA/CONFEA; Titulagéo e atribui¢des do
engenheiro mecatrénico; CREA-Jr unidade do CAP.

4. Engenharia Mecatronica: Formacgao e profissdo - palestra sobre contextos de atuagdo do engenheiro
mecatronico (setor de manutencgéo, automotivo, aeronautico, industrial, inovagdo em engenharia, entre
outros).

5. Industrias brasileiras: Historico e situagdo atual; Seminarios sobre temas do contexto da Engenharia
Mecatrdnica.

METODOLOGIA DE ENSINO

O oferecimento da unidade curricular ocorrera remotamente, sem contato fisico entre os envolvidos. As aulas
expositivas serao feitas principalmente com apresentagao de slides, videos e simulagdes computacionais.

Foram previstas 8 horas-aula de atividades assincronas para apresentacdo do conteudo programatico, além de
28 horas-aula de atividades sincronas para esclarecimento de duvidas e resolugéo de exercicios. Todo material
sera disponibilizado via portal didatico (Moodle) e os videos armazenados no YouTube. As atividades sincronas
ocorrerao pelo Google Meet, sempre gravadas e disponibilizadas aos discentes.

Os trabalhos e as atividades avaliativas serdo disponibilizados no portal didatico. O aluno sera informado
previamente, pelo e-mail informado no Moodle, sobre a data e hora de inicio e término das tarefas.

CRITERIOS DE AVALIAGAO

Serao aplicados trabalhos e atividades avaliativas individuais e/ou em grupos. Ao final da disciplina, apenas os
alunos com nota 4<n<6 terdo direito a prova substitutiva. A distribuicdo de pontos esta definida a seguir:

1. Trabalho T1, abrangendo os itens do conteudo programatico. Valor: 3,0 pontos;

2. Trabalho T2, abrangendo os itens do conteudo programatico. Valor: 3,0 pontos;

3. Atividades avaliativas abrangendo os itens do contetdo programatico. Valor: 4,0 pontos;

4. Prova Substitutiva, abrangendo todo o contelido programatico. Valor: 6,0 pontos.

CONTROLE DE FREQUENCIA

O controle de frequéncia sera feito através da entrega das atividades propostas, sendo reprovado por
infrequéncia o discente que nédo concluir 75% das mesmas.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. CETINKUNT, S. Mecatrénica. 1 ed. Editora LTC, 2008.
2. ROSARIO, J. M. Principios de Mecatrénica. 1 ed. Editora Pearson, 2005.
3. SHIMONECK, J. R. Engenharia e Automacé&o Industrial. 2 ed. Editora LTC, 2007.

Pag. 1de 2




BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

aRrwN=
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AGUIRRE, L. A. Enciclopédia de Automatica. 1 ed. Editora Edgard Blucher, 2007, v. 2.
AGUIRRE, L. A. Enciclopédia de Automatica. 1 ed. Editora Edgard Blucher, 2007, v. 3.

Projeto Pedagogico do Curso de Engenharia Mecatronica a da UFSJ — CAP, 2008;

DA SILVEIRA, P. R.; SANTOS, W. E. Automagéo e Controle Discreto. 3 ed. Editora Erica, 1998.
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