


METODOLOGIA DE ENSINO
� Aulas teóricas: Aulas expositivas com o uso de Datashow;

� Aulas de exercícios: Presenciais e à distância (via portal didático);

� Aulas práticas: Toolbox de robótica e manipulador ED7220C;

� Seminários;

CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO
� Prova 1 – 20 pontos;

� Prova 2 – 25 pontos;

� Laboratório – 20 pontos;

� Trabalho teórico – 15 pontos;

� Trabalho prático – 20 pontos;

� Avaliações substitutivas:

o Substitutiva 1: Envolverá o mesmo conteúdo abordado na Prova 1 – 20 Pontos;

o Substitutiva 2: Envolverá o mesmo conteúdo abordado na Prova 2 – 25 Pontos;

Obs: Haverá a oportunidade de reposição de uma aula de laboratório. Essa reposição deverá ser feita de forma

presencial, no laboratório de robótica.
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