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EMENTA
Servocontroladores  baseados  a  máquinas  de  corrente  contínua  e  corrente  alternada.  Modelo  térmico
simplificado de máquinas elétricas e sua correlação com a carga mecânica. Critérios para especificação de
motores e inversores. Manutenção de plantas mecatrônicas.

OBJETIVOS
Ao final da disciplina os alunos deverão ser capazes de compreender o comportamento integrado de uma planta
mecatrônica,  correlacionando  os  fenômenos  previamente  estudados  em disciplinas  de  Máquinas  Elétricas,
Controle, Modelagem, Mecânica, Eletrônica de Potência e Eletrônica de Sinais.

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

1. Servocontroladores aplicados a plantas mecatrônicas:
1.1. Controlador em cascata: topologia, geração de referências, aspectos do comportamento dinâmico;
1.2. Controlador por realimentação de estados: topologia, geração de referências, aspectos do comportamento
dinâmico, função de rigidez dinâmica, critérios de sintonia de ganhos para garantia de robustez, rastreamento
de trajetória e rejeição de carga.

2. Acionamentos mecatrônicos baseados a máquina de corrente contínua:
2.1. Modelagem, caracterização e simulação da máquina de corrente contínua;
2.2. Acionamento completo baseado na máquina de corrente contínua considerando toda a dinâmica eletro-
magnética-mecânica;
2.3. Caracterização e ajuste da malha para controle de torque através da corrente de armadura;
2.4. Operação nas regiões de torque constante e potência constante (enfraquecimento de campo).

3. Acionamentos mecatrônicos baseados a máquina de indução:
3.1. Controladores vetoriais de torque eletromagnético aplicados a máquina de indução: topologia, estratégias
para compensação de realimentações internas e acoplamentos cruzados de sinais em eixos d e q;
3.2. Controlador direto de torque eletromagnético.

4. Manutenção de plantas mecatrônicas:
4.1. Análise e caracterização de falhas por sobrecorrente, sobrecarga, subtensão, sobretensão, corrente
de sequência negativa, corrente de sequência zero;
4.2. Análise de falhas em rolamentos de esferas.

5. Critérios para especificação de motores e inversores de frequência

METODOLOGIA DE ENSINO
Aulas expositivas no quadro com conteúdo escrito, desenhado e equacionado. Utilização de computadores para
simulação da máquina de indução.

CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO

Serão  aplicadas três provas  teóricas,  todas  individuais.  Ao final  da disciplina,  apenas os  alunos com nota
4,0⩽n<6,0 terão direito à atividade substitutiva. A distribuição de pontos está definida a seguir:

1. Prova P1, abrangendo o item 1 do conteúdo programático. Valor: 3,4 pontos;
2. Prova P2, abrangendo os itens 2 e 3 do conteúdo programático. Valor: 3,3 pontos;
3. Prova P3, abrangendo os itens 4 e 5 do conteúdo programático. Valor: 3,3 pontos;
4. Prova Substitutiva, abrangendo todo o conteúdo programático. Valor: 3,3 pontos.
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