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EMENTA

Servocontroladores baseados a maquinas de corrente continua e corrente alternada. Modelo térmico
simplificado de maquinas elétricas e sua correlagdo com a carga mecéanica. Critérios para especificacdo de
motores e inversores. Manutengao de plantas mecatronicas.

OBJETIVOS

Ao final da disciplina os alunos deverao ser capazes de compreender o comportamento integrado de uma planta
mecatrdnica, correlacionando os fendmenos previamente estudados em disciplinas de Maquinas Elétricas,
Controle, Modelagem, Mecénica, Eletrénica de Poténcia e Eletrdnica de Sinais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Servocontroladores aplicados a plantas mecatrénicas:

1.1. Controlador em cascata: topologia, geragao de referéncias, aspectos do comportamento dinamico;

1.2. Controlador por realimentacao de estados: topologia, geracao de referéncias, aspectos do comportamento
dindmico, funcao de rigidez dinamica, critérios de sintonia de ganhos para garantia de robustez, rastreamento
de trajetdria e rejeigdo de carga.

2. Acionamentos mecatronicos baseados a maquina de corrente continua:

2.1. Modelagem, caracterizagédo e simulagdo da maquina de corrente continua;

2.2. Acionamento completo baseado na maquina de corrente continua considerando toda a dinamica eletro-
magnética-mecanica;

2.3. Caracterizagao e ajuste da malha para controle de torque através da corrente de armadura;

2.4. Operagéao nas regides de torque constante e poténcia constante (enfraquecimento de campo).

3. Acionamentos mecatrénicos baseados a maquina de indugéo:

3.1. Controladores vetoriais de torque eletromagnético aplicados a maquina de indugéo: topologia, estratégias
para compensacao de realimentagdes internas e acoplamentos cruzados de sinais em eixos d e q;

3.2. Controlador direto de torque eletromagnético.

4. Manutencgéao de plantas mecatrénicas:

4.1. Analise e caracterizacao de falhas por sobrecorrente, sobrecarga, subtensao, sobretenséo, corrente
de sequéncia negativa, corrente de sequéncia zero;

4.2. Analise de falhas em rolamentos de esferas.

5. Critérios para especificagdo de motores e inversores de frequéncia

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas no quadro com conteudo escrito, desenhado e equacionado. Utilizacado de computadores para
simulagcdo da maquina de indugao.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Serédo aplicadas trés provas teodricas, todas individuais. Ao final da disciplina, apenas os alunos com nota
4,0<n<6,0 terdo direito a atividade substitutiva. A distribuicdo de pontos esta definida a seguir:
1. Prova P1, abrangendo o item 1 do conteudo programatico. Valor: 3,4 pontos;
2. Prova P2, abrangendo os itens 2 e 3 do conteudo programéatico. Valor: 3,3 pontos;
3. Prova P3, abrangendo os itens 4 e 5 do conteudo programatico. Valor: 3,3 pontos;
4. Prova Substitutiva, abrangendo todo o contetdo programatico. Valor: 3,3 pontos.
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