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EMENTA

Representacdes de sinais e sistemas no dominio do tempo. Sinal continuo e discreto. Equac¢bes diferenciais e de
diferencas. Espaco de estados. Representagdes de sinais e sistemas no dominio da frequéncia. Transformadas: de
Fourier, Laplace e Z. Modelagem de sistemas fisicos elétricos/mecanicos/fluidicos/térmicos. Sistemas de 12, 22 e
ordens superiores. Resposta no dominio do tempo e da frequéncia. Métodos de simulacdo de sistemas
dindmicos. Técnicas de andlise de resultados e simulagdes. Processamento de sinais. Filtragem. Modulagdo.
Projeto de filtros.

OBIJETIVOS

Esta unidade curricular tem o objetivo de conceder ao aluno os fundamentos de sinais e sistemas, de modo que
ele possa, por meio de uma visdo sistémica, realizar o processamento de sinais e conceber modelos dindmicos de
sistemas fisicos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Representagao de sinais e sistemas no dominio do tempo: sinal continuo e discreto; equacées diferenciais e
de diferencas; espago de estados; convolucdo de sinais continuos e discretos.

2. Representagdo de sinais e sistemas no dominio da frequéncia: transformada de Fourier; transformada de
Laplace e transformada Z.

3. Modelagem de sistemas elétricos: revisdo de conceitos fisicos; leis de Kirchhoff e lei de Ohm; modelagem de
circuitos elétricos lineares; modelagem de circuitos elétricos ndo-lineares.

4. Modelagem de sistemas mecanicos: revisdo das leis de Newton e conceitos fisicos; modelagem de sistemas
mecanicos translacionais e modelagem de sistemas mecanicos rotacionais.

5. Modelagem de sistemas fluidicos: revisdo de conceitos fisicos; modelagem de sistemas de nivel; modelagem
de sistemas hidrdulicos turbulentos.

6. Modelagem de sistemas térmicos: revisdo de conceitos fisicos; modelagem de sistemas térmicos.

7. Modelagem de sistemas a eventos discretos: automatos; redes de Petri e dlgebra max-plus.

8. Simulagdo computacional de modelos de sistemas: exemplos de simulagdo usando modelos de sistemas.

METODOLOGIA DE ENSINO

A unidade curricular serda oferecida por meio de aulas expositivas utilizando principalmente o quadro,
apresentacao de slides quando necessario e simulagdes computacionais.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Serdo aplicadas trés provas tedricas, individuais, e sem consulta para fins de avaliagdo. Além disso, havera um
trabalho individual ou em grupo. Ao final da disciplina, apenas os alunos com nota 4 < n < 6 terdo direito a prova
substitutiva. A distribuicdo de pontos esta definida a seguir:

. Prova P1, abrangendo os itens 1 e 2 do contetudo programatico. Valor: 3 pontos;

. Prova P2, abrangendo os itens 3 e 4 do conteudo programatico. Valor: 3 pontos;

. Prova P3, abrangendo os itens 5, 6 e 7 do conteudo programatico. Valor: 3 pontos;

. Trabalho T1, abrangendo o item 8 do conteudo programatico. Valor: 1 ponto;

. Prova substitutiva, abrangendo todo o contetdo programatico. Valor: 3 pontos.
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