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EMENTA

Forcas e outras grandezas vetoriais. Equilibrio de uma particula. Resultantes de sistemas de forgas. Equilibrio de um
corpo rigido interligados. Analise estrutural. Centro de gravidade, centroides e forcas distribuidas. Momentos de
inércia. Vigas e eixos. Atrito. Trabalho virtual.

OBJETIVOS

Fornecer ao aluno a capacidade de prever os efeitos de forgas e movimentos de maquinas e estruturas presentes
nos projetos de Engenharia

CONTEUDO PROGRAMATICO

. Principios gerais;

. Vetores de forga;

. Equilibrio de uma particula;

. Sistema de forgas;

. Equilibrio de um corpo rigido;
. Analise estrutural;

. Forgas internas;

. Centro de gravidade e centroide;
. Momentos de inércia;

10. Vigas e eixos;

11. Trabalho Virtual;

12. Atrito
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METODOLOGIA DE ENSINO

A metodologia de ensino sera baseada em aulas expositivas (no quadro ou em slides) e dialogadas, video aulas dos
conteudos e de exercicios no canal da youtube do docente, e trabalho em grupo.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

Os discentes serdo avaliados através de duas provas tedricas e um trabalho em grupo, como segue:
- Prova 1: abrangendo os itens 1 a 4 do conteudo programatico, sem consulta. Valor: 40 pontos;

- Prova 2: abrangendo os itens 5 a 9 do conteldo programatico, sem consulta. Valor: 40 pontos;

- Trabalho individual e/ou em grupo: contetdo programatico 1 a 12. Valor: 20 pontos.

A prova substitutiva versara sobre todo o conteldo programatico, sem consulta. Valor: 40 pontos.

O controle de frequéncia sera feito através da lista de assinaturas verificada pela docente em cada aula e pela
entrega de atividades quando necessaria carga hordria remota.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. Beer, F. P.; Johnston Jr., E. R.; e outros. Mecanica Vetorial para Engenheiros: Estatica. 72 Edicdo, Editora McGraw-
Hill, 2006.
2. Meriam, J. L.; Kraige, L. G. Mecanica Para Engenharia: Estdtica. 62 Edi¢do, Editora LTC, 2009.
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3. Hibbeler, R. C. Estatica: Mecanica Para Engenharia. 102 Edicao, Editora, 2005.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. Boresi, A. P.; Schmidt, R. J. Estatica. Sdo Paulo: Thomson, 2003.

2. Sheppard, S. D.;Tongue, B. H. Estatica: Analise de Sistemas em Equilibrio. Editora LTC, 2007.

3. Shames, I. H. Estatica: Mecanica Para Engenharia. Volume 1, Editora Prentice-Hall, 2002.

4. Beer, F. P.; Johnston Jr., E. R.; et al.Vector Mechanics for Engineers: Statics and Dynamics. 92 Edicdo, Editora
McGraw-Hill, 2009.

5. Hibbeler, R. C. Engineering Mechanics — Estatics & Dynamics. 122 Edi¢do, Editora Prentice Hall, 2009.
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