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EMENTA

Engenharia Mecatrénica: formacdo e profissdo. Legislacdo, atribuicbes, associacdes de classe. Industrias
brasileiras: histérico e situacdo atual. O curso de Engenharia Mecatrdnica da UFSJ/CAP: infraestrutura e areas de
ensino. Introdugao aos processos industriais.

OBIJETIVOS

Introduzir os aspectos principais da formacao do engenheiro mecatrdnico. Apresentar as atribuicdes e as areas
de atuagdo dos profissionais graduados em Engenharia Mecatrénica. Apresentar o curso de Engenharia
Mecatronica da UFSJ/CAP. Introduzir alguns processos produtivos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. O curso de Engenharia Mecatrdnica da UFSJ/CAP: projeto pedagdgico do curso; infraestrutura da biblioteca e
dos laboratérios do curso; areas de ensino; apresentacdo de projetos na UFSJ/CAP: Empresa Junior; equipes de
competicdo; engenheiros sem fronteiras; PET.

2. AtribuicGes e associa¢do de classe: sistema CREA/CONFEA; titulacdo e atribuicdes do engenheiro mecatrénico;
CREA-Jr unidade do CAP.

3. Industrias brasileiras e do Alto Paraopeba: histdrico e situacao atual; indUstrias da regido do Alto Paraopeba e
areas para estagio.

4. Atividades académicas na UFSJ: atividades complementares durante o curso; caminhos na graduagao
(iniciacdo cientifica, monitoria, estagio, entre outros), areas de pesquisa e extensdo na UFSJ/CAP.

5. Engenharia Mecatronica: formacgdo e profissdo; contextos de atuagdo do engenheiro mecatrénico (setores de
manutenc¢do, automotivo, aeronautico, industrial, inovagdo em engenharia, entre outros); seminarios sobre
temas do contexto da Engenharia Mecatronica.

METODOLOGIA DE ENSINO

A unidade curricular serd oferecida por meio de aulas expositivas utilizando principalmente apresentagdo de
slides e o quadro quando necessario. Palestras e apresenta¢des com as equipes de competicdo da UFSJ/CAP
serdo organizadas durante a unidade curricular para enriquecer o aprendizado sobre o curso.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIAGAO

Para o controle de frequéncia, serdo utilizadas listas de presenca, as quais serdao passadas durante as aulas
presenciais para assinatura dos alunos.

Para fins de avaliagdo, serdo aplicados trabalhos em dupla e semindrios em grupos. Além disso, havera relatérios
das atividades realizadas nos laboratdrios de algumas equipes de competicdo ou projetos de extensdo. Ao final
da disciplina, apenas os alunos com nota 4 < n £ 6 terdo direito a avaliagdo substitutiva. A distribuicdo de pontos
estd definida a seguir:

. Trabalho T1, abrangendo os itens 1, 2 e 3 do conteldo programatico. Valor: 3 pontos;

. Trabalho T2, abrangendo o item 4 do conteldo programatico. Valor: 3 pontos;

. Trabalho T3, abrangendo o item 5 do conteldo programatico. Valor: 3 pontos;

. Relatérios de atividades R, referentes as equipes de competicdo e projetos de extensao. Valor: 1 ponto;

. Trabalho substitutivo TS, abrangendo um dos tépicos (de 1 a 5) do contetido programatico. Valor: 3 pontos.
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1. Aguirre, L. A. Enciclopédia de Automatica, Volume 1, 12 Edicdo, Editora Edgard Blucher, 2007,
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3. Aguirre, L. A. Enciclopédia de Automatica, Volume 3, 12 Edicdo, Editora Edgard Blucher, 2007;
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