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COORDENADORIA DO CURSO DE ENGENHARIA MECATRÔNICA
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C.H. Total:
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C.H. Prática:
36 h

C.H. Teórica: 
36 h
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Bacharelado

Ano:
2024 

Semestre: 2º

EMENTA

Conceitos de sistemas embarcados: programação em tempo real, interfaces de comunicação, 
dispositivos de armazenamento em massa. Arquitetura ARM: registros, pipeline, excessões e 
interrupções, conjunto de instruções. Implementação de sistemas embarcados sobre o ARM. Aulas 
práticas em laboratório.

OBJETIVOS

Desenvolver no aluno a habilidade de elaborar soluções, baseadas em sistemas computacionais 
embarcados, para automação industrial, controle de processos, instrumentação e processamento de 
sinais.

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO
   

● Conceitos de sistemas embarcados.
● Características da arquitetura ARM.
● Conceitos de programação sobre o sistema operacional Linux.
● Ponteiros e alocação dinâmica de memória.
● Operações com arquivos.
● Programação multithread no Linux.
● Programação da comunicação serial.
● Programação em rede.

METODOLOGIA DE ENSINO
 

O conteúdo será exposto em sala e por meio de recursos multimídia em ambiente virtual (portal 
didático UFSJ) e trabalhado por meio de simulações e estudos dirigidos. As aulas serão prioritariamente 
para solução de dúvidas e atendimento aos alunos. 
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CONTROLE DE FREQUÊNCIA E CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO
 

A avaliação será realizada por meio de exercícios, simulações e estudos dirigidos, de acordo com as 
especificações solicitadas e entregues dentro do prazo estipulado, realizados semanalmente. Haverá 
também uma prova escrita. A pontuação será distribuída da seguinte maneira:

● Estudos dirigidos, simulações e exercícios em sala e em laboratório: 6,0 pontos.
● Prova escrita: 4,0 pontos.

Aos que não obtiverem nota para aprovação será ofertada uma avaliação substitutiva, abrangendo todo 
o conteúdo estudado, com valor de 4,0 pontos.

Para os cursos presenciais, é ainda exigida frequência mínima de 75% (setenta e cinco por cento nas 
unidades curriculares do tipo disciplina conforme normas e legislação vigentes. (parágrafo 1o do artigo 
11 da Resolução CONEP 022/2021).
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
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