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EMENTA

Introducdo a vibracdes mecanicas. Movimento oscilatério. Vibracdes livres e Forgadas. Sistemas com dois graus de
liberdade. Sistemas com varios graus de liberdade. Frequéncia natural e modos préprios. Sistemas lineares e
discretos. Sistemas continuos. Controle de vibragdo. Introducdo a ensaios dindmicos. No¢Ges sobre propagacao de
ondas em sodlidos.

OBIJETIVOS
Fornecer ao aluno ferramentas e conceitos para analise de vibracdo nas varias etapas envolvidas de um projeto de
Engenharia
CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Fundamentos de vibracGes: Conceitos bdsicos de vibracao; Classificacdo de vibragbes; Elementos
de mola; Elementos de massa ou inércia; Elementos de amortecimento; Movimento harmonico.

2. Vibracao livre de sistemas com um grau de liberdade: Vibracao livre de sistema de translacdo e
de rotacdo ndo amortecidos; Vibracdo livre com amortecimento viscoso.

3. Vibragdo forgada de sistemas com um grau de liberdade: Vibragao excitada harmonicamente;
Equagdo do movimento; Resposta de um sistema nao amortecido e amortecido a forga
harmonica; Resposta de um sistema amortecido a uma func¢do forcante harménica em forma
complexa, ao movimento harmoénico de base e ao desbalanceamento rotativo; Vibragdes sob
condicOes forcantes gerais.

4. Sistemas com dois ou varios graus de liberdade: Equacdao de movimento na forma matricial;
Andlise da vibragao livre de sistema de transla¢do e de rotacdao nao amortecidos; Modelagem de
sistemas continuos como sistemas com varios graus de liberdade. Medicao e Controle de
Vibracgdes.

METODOLOGIA DE ENSINO

As aulas tedricas serdo conduzidas utilizando apresentagdo de slides e resolugao de exercicios em quadro. Nas
aulas praticas serao realizadas simulagdes computacionais e experimentos em bancada. Os materiais das aulas
serdo disponibilizados no portal didatico da UFSJ. O curso ird utilizar o software Matlab/Simulink ou programa
similar.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

19 prova escrita — 30 pontos — ao final das 5 primeiras semanas
22 prova escrita — 35 pontos — ao final de 10 semanas
32 prova escrita — 35 pontos — ao final de 15 semanas

Prova Substitutiva - Sera cobrada toda a matéria lecionada durante o semestre. O aluno ndo podera ter sido
reprovado por falta. A prova ird substituir a menor nota obtida pelo aluno.
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Para ser aprovado o aluno precisa ter obtido nota superior a 60% e precisa de 75% de frequéncia nas aulas. O
controle de frequéncia serd feito todas aulas por chamada nominal de cada aluno e os dados serdo inseridos

diretamente no SIGAA.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. RAO, S. Vibragdes Mecanicas. 4 ed. Editora Prentice-Hall, 2009.
2. FRENCH, A. P. Vibracdes e Ondas. 1 ed. Editora UnB, 2001.
3. MEIROVITCH, L. Fundamentals of Vibrations. 1 ed. Editora McGraw-Hill, 2002.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. Craig, R. R. Jr.; Kurdila, A. J. Fundamentals of Structural Dynamics. Editora John Wiley, 2006.

2. Inman, D. J. Engineering Vibraton.3a Edi¢ao, Editora Prentice-Hall, 2007.

3. Kelly, S. G. Schum’s Outline of Mechanical Vibrations. Editora McGraw-Hill, 1996.

4. Thomson, W. T.; Dahleh, M. D. Theory of Vibration with Applications. 5a Edicdo, Editora Prentice-
Hall, 1997.

5. Graff, K. F.Wave Motion in Elastic Solids. London: Dover, 1991
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