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EMENTA 

O que é transformada? Transformada de Fourier. Transformada de Laplace. Representações de sinais e sistemas 
no domínio do tempo e da frequência. Convolução de tempo contínuo e de tempo discreto. Filtragem e 
modulação. 

OBJETIVOS 

Ao final da disciplina o(a) discente deverá ser capaz de: (I) entender o conceito de transformada de sinais; (II) 
entender a aplicabilidade da transformada de Fourier e de Laplace; (III) representar sinais no domínio do tempo e 
da frequência; (IV) entender o conceito de convolução de sinais; (V) entender o conceito de filtragem e 
modulação de sinais. 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 

1. Representação de sinais e sistemas no domínio do tempo: 

 Sinais de tempo contínuo e de tempo discreto; 

 Representação de sinais na forma de impulsos; 

 Convolução de sinais de tempo contínuo e de tempo discreto (soma de convolução). 

2. Representação de sinais e sistemas no domínio da frequência: 

 Transformada de Laplace e sua aplicabilidade. 

 Série de Fourier e sua forma compacta; espectro de frequência; transformada de Fourier. 

3. Filtragem e modulação de sinais: 

 Modelos de filtros eletrônicos e técnicas para modulação de sinais. 

 Exemplos de simulações computacionais usando componentes harmônicas do espectro de frequência. 

METODOLOGIA DE ENSINO 

A unidade curricular será oferecida por meio de aulas expositivas utilizando principalmente o quadro, 
apresentação de slides quando necessário e simulações computacionais. 

CONTROLE DE FREQUÊNCIA E CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO 

Para o controle de frequência, serão utilizadas listas de presença, as quais serão assinadas pelos alunos durante 
as aulas presenciais. 
Para fins de avaliação, serão aplicadas duas provas teóricas, individuais e sem consulta. Haverá também um 
trabalho final da disciplina (TF), que será computado como a terceira avaliação, além da entrega de listas de 
exercícios (LE). Ao final da disciplina, apenas os alunos com nota 4 ≤ n < 6 terão direito à prova substitutiva. 
A distribuição de pontos está definida a seguir: 

1. Prova (P1), abrangendo o item 1 do conteúdo programático. Valor: 3 pontos; 

2. Prova (P2), abrangendo o item 2 do conteúdo programático. Valor: 3 pontos; 

3. Trabalho final (TF), abrangendo os itens 2 e 3 do conteúdo programático. Valor: 3 pontos; 

4. Listas de exercícios (LE), abrangendo todo o conteúdo programático. Valor: 1 ponto; 

5. Prova substitutiva (PS), abrangendo todo o conteúdo programático. Valor: 3 pontos. 
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