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EMENTA

Fundamentos de Sistemas de Controle. Representagéo de sistemas de controle. Andlise de estabilidade de
sistemas de controle. Erros em regime permanente. Analise e projeto de sistemas de controle no dominio do tempo.
Anadlise e projeto de sistemas de controle no dominio da frequéncia. Controladores PID. Analise e projeto de
sistemas de controle no espacgo de estados.

OBIJETIVOS

Ao final da disciplina o(a) discente devera ser capaz de: (I) entender os fundamentos de sistemas de controle; (Il)
representar sistemas de controle; (lll) analisar a estabilidade em sistemas de controle e erros em regime permanente;
(IV) analisar e projetar sistemas de controle no dominio do tempo e da frequéncia.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1 - Introducgao aos Sistemas de Controle

Introducdo. Exemplos de Sistemas de Controle. Controle Malha Fechada e controle malha aberta. Projeto e
Compensacao de Sistemas de Controle.

2 — Andlise da Resposta Transitério e de Regime Estacionario:

Sistemas de primeira ordem. Sistemas de segunda ordem. Sistemas de ordem superior. Critério de Estabilidade
de Routh. Efeitos das a¢des de controle intregral e derivativo nos sistemas. Analise da resposta com o MATLAB.

3 — Andlise e projeto de sistemas pelo método do lugar das raizes.

Gréfico do lugar das raizes. Abordagem do lugar das raizes no projeto de sistemas de controle. Compensacao por
avango de fase. Compensacgao por atraso de fase. Compensagao por atraso e avango de fase.

4 — Andlise e projeto de sistemas de controle pelo método de resposta em frequéncia.

Diagrama de bode. Diagramas polares. Critério de estabilidade de Nyquist. Analise de estabilidade. Compensacao
por avango de fase. Compensacéo por atraso de fase. Compensagao por atraso e avango de fase.

5 — Controladores PID

Regras de Sintonia. Projeto de controladores PID pela resposta em frequencia. Projeto de controladores PID com
abordagem de otimizagdo computacional.

6 — Anadlise de Sistemas de Controle no espa¢o de estados

Introducéo a analise de sistemas de controle em espago de estados.
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Aulas expositivas no quadro, apresentagao de slides e simulagdes computacionais.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Os alunos serao avaliados por duas provas teéricas e por trabalhos em grupo, como segue:

Prova P1, abrangendo os itens de 01 e 02 da ementa, sem consulta. Valor: 30 pontos;

Prova P2, abrangendo os itens 03 a 05 da ementa, sem consulta. Valor: 30 pontos;

Prova Ps, abrangendo os itens 06 a 09 da ementa, sem consulta. Valor: 30 pontos;

Trabalhos individuais e/ou em grupo sobre os itens da ementa. Valor: 10 pontos;

Prova Substitutiva (itens 01 a 09), sem consulta. Valor: 30 pontos.

Outras informacgdes: Portal Intranet.
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