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EMENTA

Introducdo as Equacgdes Diferenciais. Equacdes diferenciais de primeira e segunda ordem. Equacoes
lineares de ordem superior. Sistemas de equacdes diferenciais lineares. Transformada de Laplace.
Matrizes fundamentais. Sistemas lineares ndo homogéneos. Aplicacdes.

OBIJETIVOS

Desenvolver a habilidade de solugdo e interpretacdo de equacgdes diferenciais em diversos dominios de
aplicacdo, implementando conceitos e técnicas em problemas nos quais elas constituem os modelos mais
adequados.

CONTEUDO PROGRAMATICO

UNIDADES DE ENSINO:

Unidade 1 — Introducdo as Equacdes Diferenciais

1.1 Classificacdo das equacodes diferenciais;
1.2 Equacoes diferenciais como modelos matematicos.

Unidade 2 — Equacdes diferenciais de 1.a ordem

2.1 EquagOes Lineares e aplicages;

2.2 Método dos fatores integrantes;

2.3 EquacgOes exatas;

2.4 EquacgOes separaveis;

2.5 EquacgGes homogéneas;

2.6 Teorema da Existéncia e Unicidade;

2.7 Modelagem com equacodes diferenciais de 1.a ordem.

Unidade 3 — Equacdes Diferenciais de ordem superior

3.1 Equagdes homogéneas lineares com coeficientes constantes;
3.2 SolugdGes fundamentais das equagdes homogéneas lineares;
3.3 Independéncia linear e Wronskiano;

3.4 Raizes complexas da equacgado caracteristica;

3.5 Raizes Repetidas

3.6 Equacgles lineares ndo-homogéneas

3.7 Variacdo de parametros
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3.8 Vibragdes Mecanicas e Elétricas
3.9 Vibracgdes Forcadas

Unidade 4 — SolugGes em Série das Equagdes Diferenciais

4.1 Solugdes em torno de pontos ordinarios;
4.2 Solucbes em torno de pontos singulares;
4.3 Equacao de Bessel.

Unidade 5 — Transformada de Laplace

5.1 Definigcdao e exemplos;
5.2 Propriedades da Transformada de Laplace:

5.2.1. Transformada Inversa
5.2.2. Transformada de Derivadas
5.2.3. Teoremas de Translacdo
5.2.4. Convolucgdo

5.2.5. Funcdo Degrau

5.2.6. Funcdes Impulso

5.3 Solucdo de Problemas de Valores Iniciais

Unidade 6 — Sistemas de Equacgdes Diferenciais

6.1 Introducdo e Revisdao de Matrizes;

6.2 Equacles Lineares Algébricas;

6.3 Teoria Basica de Sistemas de Equacdes Lineares de Primeira Ordem
6.4 Sistemas Lineares Homogéneos com Coeficientes Constantes

6.4.1. Autovalores Reais e distintos
6.4.2. Autovalores Repetidos
6.4.3. Autovalores Complexos

6.5 Matrizes Fundamentais
6.6 Sistemas Lineares ndo-homogéneos

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas Expositivas e Presenciais.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIAGCAO

Controle de Frequéncia:
Serd realizada chamada nominal em todas as aulas. Receberdo presenca no sistema aqueles que
responderem a chamada realizada naquele dia.

Critérios de Avaliagao:

Serdo aplicadas 4 (quatro) provas presenciais, individuais e sem consulta (P1, P2, P3 e SUB). As provas P1,
P2 e P3 versardo sobre cada unidade de ensino (vide “Conteudo Programatico”), respectivamente, com o
valor de 10 (dez) pontos cada. A nota final do aluno sera a média aritmética simples entre as notas
obtidas em P1, P2 e P3.
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Ao final do curso, o aluno que assim desejar, podera se submeter a prova SUB, uma prova substitutiva no
valor de 10 (dez) pontos, que versara sobre todo o conteudo da disciplina. A nota da prova substitutiva
pode substituir a menor dentre as notas obtidas nas provas P1, P2 e P3 (caso a nota da SUB seja superior
a pelo menos uma das notas das provas P1, P2 ou P3).

Serd aprovado na disciplina aquele aluno que obtiver 75% de frequéncia e nota igual ou superior a 6
(seis).
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