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EMENTA

Introducdo a vibragGes mecanicas. Movimento oscilatério. Vibragdes livres e Forgadas. Sistemas com dois graus de
liberdade. Sistemas com varios graus de liberdade. Frequéncia natural e modos prdéprios. Sistemas lineares e
discretos. Sistemas continuos. Controle de vibracdo. Introducao a ensaios dindmicos. No¢des sobre propagacao de
ondas em soélidos.

OBJETIVOS

Fornecer ao aluno ferramentas e conceitos para analise de vibragdo nas vdrias etapas envolvidas de um projeto de
Engenharia

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Fundamentos de vibragdes: Conceitos bdsicos de vibragdo; Classificacdo de vibragdes; Elementos
de mola; Elementos de massa ou inércia; Elementos de amortecimento; Movimento harmonico.

2. Vibragao livre de sistemas com um grau de liberdade: Vibragao livre de sistema de translagao e
de rotagdao ndao amortecidos; Vibragao livre com amortecimento viscoso.

3. Vibragao for¢cada de sistemas com um grau de liberdade: Vibragdao excitada harmonicamente;
Equacdo do movimento; Resposta de um sistema nao amortecido e amortecido a forca
harmonica; Resposta de um sistema amortecido a uma func¢do forcante harménica em forma
complexa, ao movimento harménico de base e ao desbalanceamento rotativo; Vibragdes sob
condicGes forcantes gerais.

4. Sistemas com dois ou varios graus de liberdade: Equacdo de movimento na forma matricial;
Andlise da vibracao livre de sistema de translacdo e de rotacdo ndo amortecidos; Modelagem de
sistemas continuos como sistemas com varios graus de liberdade. Medicdo e Controle de
Vibracoes.

METODOLOGIA DE ENSINO

As aulas tedricas serdo conduzidas utilizando apresentacdo de slides e resolucdo de exercicios em quadro. Nas
aulas praticas serdo realizadas simulagGes computacionais e experimentos em bancada. Os materiais das aulas
serdo disponibilizados no portal didatico da UFSJ. O curso ird utilizar o software Matlab/Simulink ou programa
similar.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIAGAO

19 prova escrita — 30 pontos — ao final das 5 primeiras semanas
22 prova escrita — 35 pontos — ao final de 10 semanas
32 prova escrita — 35 pontos — ao final de 15 semanas

Prova Substitutiva - Sera cobrada toda a matéria lecionada durante o semestre. O aluno ndo podera ter sido
reprovado por falta e nem tem nota total inferior a 4 (do total de 10 pontos). A prova ira substituir a menor nota
obtida pelo aluno.

Pag.1de2




Para ser aprovado o aluno precisa ter obtido nota superior a 60% e precisa de 75% de frequéncia nas aulas. O

controle de frequéncia serd feito todas aulas por chamada nominal de cada aluno e os dados serdo inseridos

diretamente no SIGAA.
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