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Algebra Vetorial. Retas e Planos. Matrizes. Calculo de determinantes. Espaco vetorial Rn. Autovalores e
Autovetores de Matrizes.

OBJETIVOS

Propiciar aos discentes a capacidade de interpretar geometricamente e espacialmente conceitos
matematicos e de interpretar problemas e fenomenos, abstraindo-os em estruturas algébricas
multidimensionais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade 1 — Algebra Vetorial
1.1 Definicdo de vetor;
1.2 Operagdes com vetores:
1.2.1 Adicao de vetores;
1.2.2 Multiplicacdo por escalar;
1.2.3 Produto escalar;
1.2.4 Produto vetorial;
1.2.5 Produto misto.
1.3 Dependéncia e Independéncia Linear;
1.4 Bases ortogonais e ortonormais.
Unidade 2 — Retas e Planos
2.1 Coordenadas Cartesianas;
2.2 Equagdes do Plano;
2.3 Angulo entre dois planos;
2.4 Equagles de uma reta no espaco;
2.5 Angulo entre duas retas;
2.6 Distancia: de ponto a plano, de ponto a reta, entre duas retas;
2.7 Intersecdo de planos.
Unidade 3 — Matrizes
3.1 Definicao e exemplos;
3.2 Operagdes matriciais:
3.2.1. Adigao;
3.2.2 Multiplicagdo por escalar;
3.2.3 Multiplicagao;
3.2.4. Transposta.
3.3. Propriedades;
3.4. Sistemas de equacdes lineares;
3.5. Matrizes escalonadas;
3.6. Processo de eliminacdo de Gauss-Jordan;
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3.7. Sistemas Homogéneos;
3.8. Inversa de uma matriz
Unidade 4 — Determinantes
4.1 Definigdo por cofatores;
4.2 Propriedades;
4.3 Regra de Cramer.
Unidade 5 — Espaco Vetorial Rn
5.1 Definigao;
5.2 Propriedades;
5.3 Produto interno em Rn;
5.4 Subespacos;
5.5 Dependéncia e Independéncia Linear;
5.6 Base e dimens3o;
5.7 Bases ortonormais;
5.8 Processo de ortogonalizacdo de Gram-Schmidt.
Unidade 6 — Autovalores e Autovetores de Matrizes
6.1 Definicao;
6.2 Polindbmio Caracteristico;
6.3 Diagonalizacdo;
6.4 Diagonalizacdo de matrizes simétricas;
6.5 Aplicacbes

METODOLOGIA DE ENSINO

Exposicdo e discussdo dos aspectos tedricos e resolucdo de exercicios.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIAGAO

O aproveitamento no curso serd mensurado mediante trés avaliacbes regulares e uma avaliacdo

substitutiva.

1. AvaliagGes regulares (P1, P2, P3): serdo aplicadas trés avaliagdes escritas, cada uma com valor que pode
variar entre 0 (zero) e 10 (dez) pontos.

2. Média Semestral (MS): a média semestral sera calculada pela média aritmética das notas das trés
avaliagGes regulares, isto é: MS = (P1 + P2 + P3)/3

3. Avaliagdo Substitutiva (AS): esta avaliagdo consistirda em uma prova escrita, com valor entre 0 (zero) e 10
(dez) pontos, cujo conteudo abrangera todos os tépicos estudados durante o periodo letivo. A nota
obtida na avaliagdo substitutiva (AS) substituird a nota de uma das avaliagdes regulares (P1, P2 ou P3),
apenas no caso em que AS for maior que estas notas. A substituicdo sera feita de modo a resultar na
maior média final possivel. Somente os discentes que obtiverem média semestral (MS) inferior a 6,0
(seis pontos) poderdo efetuar a avaliagdo substitutiva, ndo havendo nota minima exigida para que o(a)
discente a realize.

A frequéncia serd verificada em cada aula, por meio de chamada oral ou solicitagdo de assinatura de lista

de presenca. Para aprovagdo na disciplina é necessario que o(a) discente tenha frequéncia minima de 75%

as aulas, conforme legislagdo vigente.
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