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EMENTA

Arquitetura e funcionamento de microprocessadores e microcontroladores. Instru¢gdes de maquina:
operacoes, registradores, modos de enderecamento, pilhas, sub-rotinas, polling, interrupcdes, DMA, IMA.
Interfaces de entrada e saida Programagdo de microcontroladores: linguagem de montagem (assembly).
Aulas praticas em laboratorio.

OBJETIVOS

Ao final da disciplina o(a) discente deverd ser capaz de: (I) compreender conceitos de arquitetura e
funcionamento de microprocessadores e microcontroladores; (II) elaborar solucGes baseadas em
microcontroladores e programa-los.

CONTEUDO PROGRAMATICO

e Visdo geral de um sistema computacional

e Tipos de memdria: RAM dinamica, RAM estatica, ROM, PROM.

® Aritmética binaria.

® Linguagem de descricao de hardware: Verilog.

e Componentes de um processador: blocos funcionais; instrucdes; controle e temporizacao.
e Organizacao de computadores: datapath; instrucdes; controle e temporizagao.

® Arquitetura de computadores: registros; modos de enderecamento; conjunto de instrucdes.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteldo serd exposto em sala de aula e também por meio de recursos multimidia em ambiente virtual
(portal didatico UFSJ) e trabalhado por meio de simulacGes e estudos dirigidos. As aulas serdo
prioritariamente para para solucdo de duvidas e atendimento aos alunos.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

A avaliagdo sera realizada por meio de exercicios, simulacdes e estudos dirigidos, de acordo com as
especifica¢des solicitadas e entregues dentro do prazo estipulado. Havera também uma avaliagdo escrita,
gue podera ser em formato tradicional ou relatério de trabalho pratico. A pontuacao sera distribuida da
seguinte maneira:

® Praticas de laboratdrio: 3,0 pontos.
e Estudos dirigidos, simulacdes e exercicios em sala: 3,0 pontos.
® Prova escrita: 4,0 pontos.

Aos que ndo obtiverem nota para aprovacgao serd ofertada uma avaliagdo substitutiva, abrangendo todo o
conteldo estudado, com valor de 4,0 pontos. O controle de frequéncia sera feito por meio de chamada
durante as aulas.

Pag. 1 de 2




BIBLIOGRAFIA BASICA

1. TANENBAUM, Andrew S. Organizagdo estruturada de computadores. 5. ed. S3o Paulo: Pearson Prentice
Hall, 2007.

2. FEOFILOFF, Paulo. Algoritmos em linguagem C. Rio de Janeiro: Elsevier, 2009.

3. STEVAN JUNIOR, S. L.; SILVA, R. A. Automacdo e instrumentacdo industrial com arduino: teoria e
projetos. S3o Paulo: Erica, 2015. E-Book.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. PATTERSON, D. A.; HENNESSY, J. L. Organizacdo e projeto de computadores: a interface
hardware/software. 3. ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 2005.

2. PEREIRA, Fabio. Microcontroladores PIC: programacdo em C. 7. ed. Sdo Paulo: Erica, 2007.

3. TENENBAUM, A. M; LANGSAM, Y.; AUGENSTEIN, M. J. Estrutura de dados usando C. S3o Paulo: Pearson
Makron Books, 2005.

4. MANZANO, José Augusto N. G. Fundamentos em programacao assembly: para computadores IBM-PC a
partir dos microprocessadores Intel 8086/8088. 5. ed. Sdo Paulo: Erica, 2010.

5. MONK, Simon. Programac¢dao com arduino: come¢ando com Sketches. 2. ed. Porto Alegre: Bookman,
2017. E-Book.
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Coordenador do Curso de Engenharia Mecatronica
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EMENTA

Arquitetura e funcionamento de microprocessadores e microcontroladores. Instrugbes de maquina: operagoes,
registradores, modos de enderegamento, pilhas, sub-rotinas, polling, interrupgdes, DMA, IMA.Interfaces de entrada
e saida Programacao de microcontroladores: linguagem de montagem (assembly). Aulas praticas em laboratério.

OBJETIVOS

Fornecer ao aluno a capacidade de compreender conceitos de arquitetura e funcionamento de microprocessadores
e microcontroladores. Desenvolver no aluno a capacidade de elaborar solugdes baseadas em microcontroladores e
programa-los.

CONTEUDO PROGRAMATICO ESPECIFICO DO LABORATORIO

e Introducgédo a arquitetura de microcontroladores;
e Apresentacdo ao microcontrolador PIC16F877A;
e Introdugdo ao MPLAB;

e Analise de programas no MPLAB (parte 1);

e Analise de programas no MPLAB (parte 2);

e Configuragao dos pinos I/O;

e Configuragdo e manipulagéo do display de sete segmentos;
e Configuragéo do periférico Timer;

e Display LCD;

e Configuragdo dos pinos I/O (linguagem C);

e Configuragao do Conversor A/D;

e Configuragdo do moédulo PWM,;

e Uso integrado de periféricos;

METODOLOGIA DE ENSINO (LABORATORIO)

® Aulas Praticas:
o Processador 8085: Simulador 8085;
0 Microcontrolador PIC16F877A: MplabX (pic-as, XC8), PICSimLab
e Seréo disponibilizados horarios de atendimentos semanais: Quinta-feira, 15h00 as 17h00

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

e A avaliagdo dos alunos sera por meio da realizacao de roteiros praticos, que deverao ser desenvolvidos
em sala de aula.
o Todas as aulas praticas possuem o mesmo peso no somatorio da nota final.
o A avaliagdo consiste na participa¢ao das atividades. Estar presente em sala, mas nao se envolver
no desenvolvimento das atividades resultara na perda dos pontos da aula.
o Fica a critério do aluno a escolha do grupo com o qual ira desenvolver a atividade pratica. Nao é
necessdario que seja 0 mesmo grupo ao longo de todo o semestre.
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e Havera uma avaliacdo substitutiva, referente a aula pratica perdida.

Controle de frequéncia: Em todas as aulas a chamada sera realizada por meio da assinatura de lista de
presenga. Apos cada aula os discentes poderdo acessar o SIGAA para verificar o langamento da presenca.
Os discentes que apresentarem frequéncia inferior a 75% seréo reprovados.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. PEREIRA, F. Microcontroladores PIC — Programagdo em C. 7a Edigdo. Editora Erica.
2. PEREIRA, F. Microcontroladores PIC, Técnicas Avancadas. 2a Edigdo. Editora Erica, 2002.
3. FLOYD, T. L. Sistemas Digitais. Fundamentos e aplicacdes. 9a Edicdo. Editora Bookman, 2007

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. SOUZA, D. J. Desbravando o PIC. 5a Edigao. Editora Erica, 2000.

2. TOCCI, R. J. Sistemas Digitais: Principios e Aplica¢des. 8a Edicdo. Editora Prentice-Hall, 2003.

3. PATTERSON, D. A.; HENNESSY, J. L. Organizagao e projeto de computadores: a interface hardware/software.
3a Edigdo. Editora LTC, 2000.

4. TANENBAUM, A. S. Organizagéao Estruturada de Computadores. 5a Edicdo. Editora Pearson, 2006.

5. MIYADAIRA, A. N. Microcontroladores PIC18 — Aprenda e programe em Linguagem C. 3a Edi¢do. Editora
Erica, 2000.

Aprovado pelo Colegiado em / /

Docente Responsavel Prof. Prof. Diego Raimondi Corradi

Coordenador do Curso de Engenharia Mecatronica
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