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EMENTA

Arquiteturas tipicas de sistemas de automac3o: o papel dos sistemas supervisorios; SCADA (Supervisory,
Control And Data Acquisition); Desenvolvimento de projetos, documentacio, analises de softwares de mercado;
Sistemas Digitais de Controle Distribuidos (SDCD); Comando numérico (CN); Programacio manual e automatica de
maquinas (CNC); Interfaceamento logico e fisico SCADA-CLP's (Controladores Légicos Programaveis); Exemplos de

Aplicacao.

OBJETIVOS

Apresentar aos alunos as tecnologias de desenvolvimento de sistemas supervisérios atuais, permitindo a
eles atuar sobre estes sistemas de forma corretiva ou para execucao de melhorias, bem como no desenvolvimento
de novas aplicacoes. Discutir similaridades e diferencas entre SCADA e SDCD. Desenvolver uma aplicacdo para
interface com sistema controlado por CLP. Desenvolver uma aplicacdo CNC. Mostrar exemplos reais de aplicacdo
de sistemas de supervisdo em areas industriais, especialmente em empresas da regido do Alto Paraopeba.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1 Introducao a Sistemas Supervisorios
1.1 Contextualizacado
1.2 O que é um sistema supervisorio?
1.3 Origem
1.4 SCADA, SDCD, loT

2 Revisao de conceitos-chave
2.1 Instrumentacao
2.1.1 Sensores
2.1.2 Atuadores
2.2 Comunicacao

2.2.1 Meios de comunicacdo

2.2.2 Comunicagdo com instrumentos de campo

2.2.3 Redes industriais especificas

2.24 Protocolos a nivel de software

2.2.5 Consideracoes sobre seguranca e confiabilidade na comunicacao

3 Principais arquiteturas de sistemas distribuidos
3.1 SCADA
3.1.1 Visao geral de sistemas SCADA
3.1.2 Componentes principais
3.1.3 Funcionamento Mestre/Escravo
3.1.4 Sobre tempos de execucao
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3.1.5 Execucao local X remota
3.1.6 Tempos de execucao dos alarmes
3.1.7 Tolerancia contra falhas e redundancia
3.1.8 Seguranca

3.2 Internet das Coisas (loT)

3.2.1 Visdo geral de sistemas loT
3.2.2 Arquiteturas
3.2.3 Comunicacao
4 Node-RED
4.1 Apresentacdo da ferramenta
4.2 Docker

4.3 Interface e programacao basica
4.4 Funcodes customizadas

4.5 Variaveis persistentes

4.6 Trabalhando com o clima

4.7 Trabalhando com o tempo

4.8 Criando dashboards

4.9 Trabalhando com mapas

4.10 Trabalhando com banco de dados
4.11 Autenticacdo de usuério

METODOLOGIA DE ENSINO

* Aulas expositivas e demonstrativas com apresentacdo de conceitos tedricos utilizando slides, videos
explicativos e recursos online.

e Atividades praticas em laboratério, incluindo o aprendizado da ferramenta Node-RED e integracdo com
dispositivos industriais, protocolos pela internet e etc.

* Estudo de artigos cientificos que abordam os assuntos correntes relativos a sistemas supervisorios.

*  Projeto em grupo que visa implementar um sistema supervisério em uma planta industrial didatica.

CONTROLE DE FREQUENCIA E CRITERIOS DE AVALIACAO

Frequéncia:
e Havera chamada oral em cada aula presencial, sendo a presenca diretamente registrada no SIGAA.

e A presenca minima obrigatéria é de 75%. Alunos que tiverem frequéncia menor que este valor serdo
automaticamente reprovados, independente da nota obtida.

Critérios de Avaliacao

« Atividades Tedricas (30%) — Avaliacdo do conhecimento adquirido sobre conceitos, principios e técnicas
dos sistemas supervisorios.

e Atividades Praticas (30%) — Conjunto de tarefas a serem realizadas em sala de aula durante as aulas
praticas.

¢ Projeto Final (40%) — Implementacdo e apresentacdo de um sistema supervisério funcional em uma
planta real.

Ao final do semestre sera aplicada uma avaliacao substitutiva, tedrica ou pratica, contemplando todo o
conteldo programatico ministrado ao longo da unidade curricular. Somente tera direito a substitutiva o aluno que,
ao final das avaliacdes regulares, tiver nota >= 40%. O aluno poderd escolher a nota de qualquer uma das
atividades avaliativas do periodo para substituir. A nota da substitutiva sera descartada se for menor do que a nota
da respectiva avaliacao original.
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Por critério de nota, sera considerado aprovado o aluno que obtiver nota final maior ou igual a 60% do total
de pontos distribuidos.
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