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EMENTA

Conceitos de sistemas embarcados: programagdo em tempo real, interfaces de comunicagao, dispositivos de
armazenamento em massa.

OBJETIVOS

Desenvolver no aluno a habilidade de elaborar solugdes, baseadas em sistemas computacionais embarcados,
para automagao industrial, controle de processos, instrumentagéo e processamento de sinais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

» Conceitos de sistemas embarcados.

+ Conceitos de programag&o sobre o sistema operacional Linux.
+ Ponteiros e alocagdo dinAmica de memoéria.

» Operagdes com arquivos.

» Programagao multithread no Linux.

» Programagéao da comunicagao serial.

» Programagé&o em rede.

METODOLOGIA DE ENSINO

O contetdo sera exposto, de maneira assincrona, por meio de recursos multimidia em ambiente virtual (portal
didatico UFSJ e/ou plataforma Google Classroom) e trabalhado por meio de simulagdes e estudos dirigidos.
Havera um encontro semanal, sincrono, para solugdo de dividas e atendimento aos alunos. Um video sera
postado semanalmente apresentando o tépico estudado e propondo uma atividade que devera ser entregue na
semana subsequente. Essas atividades serdo utilizadas, em conformidade com a Resolugdo CONEP 07/2020,
para contabilizagéo de frequéncia e avaliag&o.

CRITERIOS DE AVALIACAO

A avaliagdo serad realizada por meio de exercicios, simulagdes e estudos dirigidos, de acordo com as
especificagdes solicitadas e entregues dentro do prazo estipulado. Aos que n&o obtiverem nota para aprovagao
sera ofertado, como alternativa a avaliagdo substitutiva, um trabalho de extra abrangendo todo o contetdo
estudado, com valor de 60% dos pontos. Essa avaliagéo entretanto, ndo substitui a participagédo nas atividades
durante o semestre emergencial.

BIBLIOGRAFIA BASICA
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BARR, M. e MASSA, A. Programming Embedded Systems with C and GNU Development Tools.
CATSOULIS, J. Designing Embedded Hardware.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

NOERGAARD, Tammy. Embedded Systems Architecture.

KAMAL, Raj. Embedded Systems.

YAGHMOUR, Karim. Building Embedded Linux Systems.

HALLINAN, Christopher. Embedded Linux Primer.

HOWE, R.T.; Sodini, C.G. Microelectronics: An Integrated Approach. Editora Prentice Hall, 1997.

Pag. 1 de 2




Aprovado pelo Colegiado erm

ocente Responsavel Coordenador do Curso de i
- __Engenharia Mecatronica




MINISTERIO DA EDUCAGAO

UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO JOAO DEL -REI
SISTEMA INTEGRADO DE PATRIMONIO,
ADMINISTRAGAO E CONTRATOS

FOLHA DE ASSINATURAS

Emitido em 17/08/2020
PLANO DE CURSO N° 157/2020 - CEMEC (12.56)
(N° do Protocolo: NAO PROTOCOLADO)
(Assinado digitalmente em 03/11/2020 08:37 ) (Assinado digitalmente em 06/11/2020 15:30)
ADRIANO SILVA VALE CARDOSO EDGAR CAMPOS FURTADO
PROFESSOR DO MAGISTERIO SUPERIOR COORDENADOR DE CURSO - TITULAR
DTECH (12.27) CEMEC (12.56)
Matricula: 1757363 Matricula: 1742424

Para verificar a autenticidade deste documento entre em https://sipac.ufsj.edu.br/public/documentos/ informando seu
numero: 157, ano: 2020, tipo: PLANO DE CURSO, data de emissdo: 30/10/2020 e o cadigo de verificaco:
579a44bb61


https://sipac.ufsj.edu.br/public/jsp/autenticidade/form.jsf

