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EMENTA

Arquiteturas tipicas de sistemas de automacao: o papel dos Sistemas SCADA (Supervisory, Control And
Data Acquisition); Desenvolvimento de projetos, documentac¢do, andlises de softwares; Interfaceamento
l6gico e fisico SCADA-CLP’s (Controladores Ldgicos Programaveis); Exemplos de Aplicacdo .

OBJETIVOS

Apresentar ao aluno as tecnologias de desenvolvimento de sistemas supervisorios (SCADA), permitindo-
Ihe atuar sobre estes sistemas de forma corretiva ou para execucdo de melhorias, bem como no
desenvolvimento de novas aplicacdes. Desenvolver uma aplicacdo para interface com sistema
controlado. Mostrar exemplos reais de aplicacdo de sistemas de supervisao em areas industriais. Ao final
do curso o aluno sera capaz de compreender conceitos e implementar Sistemas SCADA.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introdugdo aos Sistemas Supervisorios.

2. Instrumentacao:
2.1. Instrumentos de medigdo, erros e incertezas de medi¢ao;
2.2. Simbologia, calibracdo e medicdo de grandezas.

3. Tipos de projetos, modos operacionais, etapas de entendimento de processos;
4. Tags, telas de supervisdo, Relatdrios, softwares e fabricantes;
5. Sistema SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition)

5.1. Estudo, aplica¢ao e implementagao de um Sistema SCADA
5.2. Exemplos de implementagdes SCADA;
5.3. Criagdo de telas, subtelas e uso das principais fun¢des que constituem um sistema SCADA.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteudo serd disponibilizado, no portal didatico da disciplina, por meio de videoaulas e
demonstragdes de praticas de laboratério pré-gravadas, além de diversas atividades (explicitadas a
seguir), perfazendo um total de 5 horas assincronas por semana. Para a resolucdo de duvidas serd
realizada 1 hora de aula sincrona, toda semana, em féruns especificos, criados também no portal
didatico da disciplina. As atividades que poderdo ser conduzidas no decorrer do curso sdo: 1. Aulas
Tedricas, 2. Exercicios Tedricos, 3. Exercicios Praticos de implementacao, 4. Leitura do Livro Texto, 5.
Leitura de Bibliografia Complementar, 6. Aulas Computacionais Praticas em simulagao, 7. Leitura da
Documentacdo dos Softwares utilizados, 8. Trabalhos Tedricos e Praticos. 9. Estudo de aplicacdes de
Sistemas SCADA em processos reais; 10. Andlise de projeto conceitual para construcdo de sistemas
SCADA; OBSERVACAO: A disciplina serd ministrada integralmente pelo portal didatico, eventuais
mudancas na plataforma, serdo previamente comunicadas pelo portal didatico.




CRITERIOS DE AVALIACAO

Serdo propostas 6 atividades de avaliacdo de igual valor, que serdo distribuidas ao longo do periodo.
Estas atividades podem constituir em: trabalhos praticos computacionais e avaliacdes tedricas. Uma
avaliacdo tedrica substitutiva serd oferecida para os alunos, que a solicitem, de acordo com as normas
vigentes. Critério de Aprovacao: Nota Final > 60 e ter 75% ou mais de atividades propostas concluidas.
O discente que nao concluir 75% das atividades propostas sera reprovado por infrequéncia.
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