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Pré-requisitos: Algebra Linear, Modelagem Matemética I

Docente: Antonio Marcio Rodrigues Unidade Académica: DEPEB

Ementa: Cinematica. Dindmica: Leis de Newton, Trabalho, Energia. Leis de conservagdo: Momentos
linear e angular. Momento de inércia. Centro de massa. Elasticidade dos corpos. Aplica¢des aos
movimentos de particulas, sistemas de particulas e corpos rigidos. Descri¢ao analitica do movimento,
movimentos retilineos e curvos de particulas, movimento de corpos rigidos. Introdugdo a vibragao.
Experimentos em laboratério. Dada a teoria basica de mecénica, os seguintes temas serdo abordados:
aplicacdes em sistema musculo-esquelético, nervos, medula espinhal, tecidos vascularizados, todos
descritos até o nivel celular.

Objetivos: Fornecer aos alunos os conceitos basicos de mecénica, incluindo a representagéo analitica

e aplicagdes a sistemas biologicos.

Conteudo Programatico: Os conceitos apresentados serdo discutidos com aplicagdes em sistemas
biologicos, tais como aplicagdes em sistema musculo-esquelético, nervos, medula espinhal, tecidos
vascularizados, todos descritos até o nivel celular. O seguinte contetido sera trabalhado em 36 aulas
geminadas:

1 - Cinematica.

1.1 — Deslocamento, velocidade e rapidez
1.2 — Aceleracdo

1.3 — Movimento com aceleracgdo constante
1.4 — Deslocamento, aceleracdo e velocidade
1.5 — Movimento de Projéteis

1.6 — Movimento circular

2 — Leis de Newton

2.1 — Primeira Lei de Newton

2.2 — Segunda Lei de Newton

2.3 — Forga Peso e forgas de contato: solidos, molas e fios
2.4 — Terceira Lei de Newton
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3 — Trabalho, Energia e Cinematica

3.1 — Trabalho Realizado por For¢a Constante
3.2 — Trabalho Realizado por Forca Variavel
3.3 — Teorema do Trabalho-Energia

3.4 — Trabalho no centro de massa

4 — Conservacao da Energia

4.1 — Energia Potencial

4.2 — A conservagdo da Energia Mecénica
4.3 — A conservagdo da Energia

4.4 — Massa e Energia

5 — Conservagao da quantidade de Movimento Linear
5.1 — Quantidade de Movimento Linear

5.2 — Energia Cinética de um Sistema

5.3 — Colisoes

5.4 — Colisoes no Referencial do Centro de Massa

6 — Rotacdo

6.1 — Cinematica Rotacional

6.2 — Energia Cinética Rotacional

6.3 — Calculo do Momento de inércia

6.4 — Segunda lei de Newton para rotacao

6.5 — Aplicagoes da Segunda Lei de Newton para a Rotagdo
6.6 — Quantidade de movimento angular

7 — Equilibrio Estético e Elasticidade
7.1 — Condi¢des de Equilibrio

7.2 — Centro de gravidade

7.3 — Equilibrio estatico

7.4 — Tensdo e deformacéo

7.5 — Vibragdo

Metodologia e Recursos Auxiliares:

O programa sera abordado por meio de aulas expositivas e demonstrativas (64h) e aulas

praticas (8h). Os recursos utilizados nas aulas expositivas serdo data-show, computador,

quadro e giz para as aulas.

Avaliacoes:

Serao aplicadas 03 (trés) avaliagdes de peso 10 (dez), cada uma. Serd aprovado o aluno que

conseguir desempenho igual ou superior a 60 (sessenta) por cento na média das trés avaliagdes:




3-4

Nota Final = (A1+A2+A3)/3

onde Al, A2 e A3 sdo as notas das duas avaliagdes. Serd aplicada também uma avaliagao
substitutiva (quarta avaliagdo — A4) de peso 10 (dez), cuja nota podera substituir a menor nota

entre Al, A2, e A3.
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