COORDENADORIA DO CURSO DE ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA
PLANO DE ENSINO

DISCIPLINA: INTRODUGAO AOS AC TONAMENTOS ELETRICOS

CURSO: ENGENHARIA - HABILITACAO: ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA

DEPARTAMENTO: ELETRICIDADE

CARGA HORARIA: 064

PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
ELP + MAQ II NIHIL
EMENTA :

1. Introducéo e caracteristicas dinamicas dos acionamentos elétricos

2. Especificagéo e selegéo dos motores elétricos

3. Controle de velocidade dos acionamentos elétricos

4. Aplicagdo dos conversores estaticos de poténcia em acionamentos elétricos

5. Especificacdo e selecéo de motores elétricos alimentados por conversores estaticos de
poténcia

6. Controle em malha Fechada..

OBJETIVOS

Recordar os fundamentos basicos de acionamentos elétricos e
principalmente, tornar o aluno capaz de selecionar e especificar os
sistemas de acionamentos elétricos para aplicagoes industriais ou
similares.




UNIDADES DE ENSINO

. Introdugio e caracteristicas dinamicas dos acionamentos elétricos

1.1. Nogdes fundamentais em acionamentos

1.2. Caracteristicas conjugado x velocidade de cargas mecanicas
1.3. Cadeia cinematica

1.4. Aceleragéo da carga e tempo de partida

. Especificacao e selegdo dos motores elétricos

2.1. Influéncia da rede de alimentagéo, ambiente, motor elétrico e carga
2.2. Regime de operacao normalizados
2.3. Selecgéo e especificagéo do motor elétrico

. Controle de velocidade dos acionamentos elétricos

3.1. Principios de controle de velocidade dos motores elétricos

3.2. Operagéo do motor: conjugado constante e poténcia constante
3.3. Caracteristicas de operacéo e desempenho do motor elétrico

3.4. Selec&o e especificagdo do motor elétrico com velocidade variavel
3.5. Variagéo da ventilagdo em motores autoventilados

. Aplicagio dos conversores estaticos de poténcia em acionamentos elétricos

4.1. Principais caracteristicas conversores estéticos de tensao imposta e de corrente
imposta

4.2. Conversores estaticos usados em motores de indugéo de rotor bobinado

4.3. Contetido harménico x desempenho do motor de indugao

4.4. Avaliacdo quantitativa dos principais efeitos da frequéncia de chaveamento do
conversor

4.5. Problemas de isolamento do motor

. Especificacdo e selecdo de motores elétricos alimentados por conversores
estaticos de poténcia

5.1. Limites elétricos e mecanicos de velocidade de operacéo

5.2. Comprimento maximo dos circuitos alimentadores

5.3. Poténcia admissivel do motor

5.4. Roteiro de especificacéo

. Controle em malha Fechada
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