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COORDENADORIA DO CURSO DE ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA

PLANO DE ENSINO

DISCIPLINA: MAQUINAS II (MAQ-II)

CURSO: ENGENHARIA - HABILITACAO: ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA

DEPARTAMENTO: FELETRICIDADE

CARGA HORARIA: 096

PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
CIRC-III. CONV NITHIL
ORJETIVOS:

Ao final do curso o aluno devera ser capaz de:

- conhecer as caracteristicas de fincionamento da maquina assincrona em regime permanente;

- saber o comportamento da maquina alimentada por tensges deseamlibradas ¢ por tenstes ndo
seno1dais;

- conhecer os métodos de partida e de controle de velocidade:

- entender o funcionamento = as caracteristicas dos motores de indugdo monofasicos:

- entender a técnica dos eixos de reteréncia:

- saber aplicar a tdcnica de mudanga de 21X0 para 0s ¢asos especificos;

- analisar a dinamica dos motores de indugdo com fonte ideal.

EMENTA: MAQUINA ASSINCRONA

I - Modelagem dinamica e simulagio digital
II - Regime permaneiie

I - Métodos de partida

[V - Frenagem

V - Controle de velocidade

VI - Funcionamento desequilibrado

Vil - Harmonicos de tempo e de espago
VI - Mamunas especiais

IX - Experidncias de laberatorio
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DISCIPLINA: MAQUINAS I (MAQ-II)

UNIDADES DE ENSINO

1 - MAQUINA ASSINCRONA REGIME PERMANENTE
1.1 - Estrutura bésica - Tipos de motor
1.2 - Principio de funcionamento
1.2.1 - campo magnético girante
1.2.2 - formagéo de polos
1.2.3 - velocidade sincrona
1.2.4 - escorregamento
1.3 - Circuito equivalente
1.4 - Diagrama energético
1.5 - Efeitos da resisténcia do rotor
1.5.1 - motor de anéis
1.5.2 - efeito pelicular
1.6 - Obtengédo dos parametros do Circuito equivalente
1.6.1 - a partir de ensaios de rotor livre e de rotor travado
1.6.2 - a partir de catdlogos de fabricantes
1.7 - Caracteristica conjugado X escorregamento
1.8 - Equagdo de Kloos

2 - OPERACAO DESEQUILIBRADA
2.1 - Circuito equivalente
2.2 - Caracteristica conjugado x escorregamento
2.3 - Rendimento

3 - HARMONICOS
3.1 - Harménicos de tempo - Circuito equivalente da maquina
3.2 - Harménicos de espago - Circuito equivaiente da maquina
4 - CONTROLE DE VELOCIDADE E FRENAGEM
4.1 - Controle de velocidade através da variacio do niimero de pares de polos
4.2 - Controie de velocidade atraves da variagdo do 2scorregamento
4 3 - Controle de velocidade através da variagio da treqiiéncia
4.4 - Mstodos de frenagem
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DISCIPLINA: MAQUINAS Il (MAQ-ID)

5 - MAQUINAS DE INDUCAO ESPECIAIS
5.1 - Motor de indugdc monofasico
5.2 - Teoria de campos cruzados
5.3 - Desempenho de partida e de funcionamento
. Motor de fase auxiliar
. Motores tipo capacitor
5.4 - Motor de indugéo linear

6 - MODELAGEM DINAMICA
6.1 - Introdugio
6.2 - Mudanca de variaveis - Equagdes de transformagéo
6.3 - Varidveis de um circuito estaciondrio transformadas para um sistema de
reteréncia arbifrario
6.4 - Eixos de referéncias utilizados
6.5 - Transformagéo entre eixos de referéncia

7 - SIMULAGCAO DIGITAL
7.1 - Introdugéo
7.2 - [quagdes de tensdo e conjugado
7.3 - Transformagao para o sistema de referéncia arbitrario
7 4 - Eixos de reteréncia ntilizados
7.5 - Sistemas por umdade
7.6 - Analise de regime permanente
7.7 - Caracteristicas de aceieragdo livre
_caracteristicas de aceleragéo livre vistas dos varios eixos de referéncia
7.8 - Analise de performance dinfmica com distirbios na carga

7.9 - Analige de performance dindmica com falta trifasica no estator

8 - EXPERIENCIAS DE LABORATORIO
- Corrente de partida do meter 4 vazio e com carga

8.1
8.2 - Controle de velocidade




SERVICT FUBLICC FEDERAL

DISCIPLINA: MAQUINAS II (MAQ-ID)

8.3 - Rendimento: a vazio, meia carga, carga plena

8.4 - Identificagdo dos terminais
9 - AVALIACOES
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