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COORDENADORIA DO CURSO DE ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA

PLANO DE ENSINO

DISCIPLINA: PROJETO E MANUTENCAO DE SISTEMAS DE ACIONAMENTO (PMSA)

CURSO: ENGENHARIA - HABILITACAO: ENGENHARIA INDUSTRIAL ELETRICA

DEPARTAMENTO: FELETRICIDADE

CARGA HORARIA: 064

PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
CIRC-1II, CONV NTHIL
OBJETIVOS:

Ao final do curso o aluno devera ser capaz de:

- selecionar o motor para diversos acionamentos;

- identiticar aspectos da instala¢io que influenciam a selecfio do motor

- conhecer os tipos de protegdo contra as diferentes perturbag¢des possiveis

- identificar os tipos de manutengdo

EMENTA:

I - Classificacdo de motores assincronos
II - Tipos de enrolamentos

III - Especificacdo - regime de operagdo
IV - Cfeitos térmicos e refrigeracao

V - Protec¢ao do motor

V1 - Manutencéo

T



DISCIPLINA: PROJETO E MANUTENCAO DE SISTEMAS DE ACIONAMENTO (PMSA)

UNIDADES DE ENSINO

1 - TIPOS DE ENROLAMENTOS
i.1 - Enrolamentos onduiados e embricados
1.2 - Enrolamentos simpiex e multiplex
1.3 - Enrolamentos de passo fracionario
1.4 - Earolamentos distribuidos
1.5 - Efeito do passo fraciondrio e da distribuicdo de bobinas na forma de onda do fluxo no

entreterro

2 - CLASSIFICACAO DOS MOTORES ASSINCRONOS
2.1 - Motores de categoriaN. H. e D
Caracteristicas conjugado x escorregamento
2.2 - Aplicagdes

3 - EFEITOS TERMICOS
3.1 - Classes de isolagdo e classificacdo térmica
3.2 - Vida uti] - determinagdo
3.3 - Elevagdo de temperatura do motor ¢ sua determinagdo
3.4 - Temperatura e a aititude do meio ambiente
3.5 - Outros tendmenos que implicam na deterioragio da izolagho

3.6 - Métodos de refrigeragdo

4 - ESPECTFICACAO DE MOTORES
4.1 - Caracteristicas conjugado x velocidade de cargas mecAnicas
4.2 - Ponto de funcionamento ¢ estabilidade
4.3 - Cadeia cinematica
4.4 - Caiculo do tempo de partida
4 5 - Regimes normalizados
1.6 - Aspectos da instalagio de motores que influenciam na selegfo: altitude, temperatura, ste.

4.7 - Selegdo de motores para diversos tipos de cargas e regimes de funcionainento

5 - PROTECAO DO MOTOR
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.1 - Protegdo contra curtos-circuitos
.2 - Prote¢do contra sustos de tenséo

LN

n

.3 - Protecdo contra sobrecargas

5.4 - Prote¢ao contra faltas para a terra

5.5 - Protegdo contra subtensdes

5.6 - Protegéio contra falta ¢ desequilibrio de fases

5.7 - Protecdo contra perda de sincronismo

S 8 - Protecdo diferencial

5.9 - Protegiio contra tempos de partida muito longos ¢ partidas sucessivas

5.10 - Protecdo contra rotor bloqueado durante o funcionamento

5.11 - Prote¢do contra rotor bioqueado durante a partida

5.12 - Protegdo por detectores de temperatura: bimetalicos, termopar, "termistor”

6 - MANUTENGAO DOS MOTORES
6.1 - Mancais
6.1.1 - Mancais de deslizamento (bucha)
6.1.2 - Mancais de rolamento
6.1.3 - Lubrificagdo
6.2 - Contaros desiizantes
6.2.1 - Comuradores
6.2.2 - Anéis deslizantes
.2.3 - Porta-escovas
6.2.4 - Dispositivo de levantamento de escovas
6.2.5 - Escovas
6.3 - Manutengio dos enrolamentos
6.4 - A armazenagem dos motores: resisténcia de isolagéo, secagem dos enrolamentos, cuidados

Ccom OS mancais

7 - AVALIACAOQO
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