	 [image: image1.png]Universidade Federal
de Sao Joao del-Rei




	            COORDENADORIA DO CURSO DE FÍSICA

PLANO DE ENSINO
	[image: image2.png]





	UNIDADE CURRICULAR: Geometria Analítica e Álgebra Linear
	PERÍODO: 2º
	CURRÍCULO: 2019

	DOCENTE: Wilman Rodas Huarcaya
	DEPARTAMENTO: DEMAT

	PRÉ-REQUISITO:       -  
	CO-REQUISITO:           -

	CARGA HORÁRIA

	Carga Horária Total: 72ha - 66h
	Carga Horária Prática:     -
	Carga Horária Teórica: 72ha - 66h

	GRAU: Licenciatura
	 ANO: 2021
	 SEMESTRE: 2º

	EMENTA

	Vetores em R2 e R3. Produtos de vetores. A reta. O plano. Distâncias. Cônicas. Superfícies quádricas. Espaços vetoriais. Subespaços vetoriais. Base e dimensão. Produto interno. Ortogonalidade. Processo de Gram-Schimidt. Transformações lineares, projeções, reflexões, Rotações no R2 e R3. Operações ortogonais. Autovalores e autovetores.    

	OBJETIVOS

	Capacitar os alunos a identificar e aplicar vetores no plano e no espaço e operar vetores no plano e no espaço.  Identificar os tipos de matrizes. Realizar operações de adição e multiplicação com matrizes; escalonar e diagonalizar uma matriz por operações elementares. Aplicar a definição de espaço vetorial e subespaço vetorial. Identificar conjuntos que representam espaço e subespaço vetoriais. Identificar uma base de um sistema linear homogêneo. Identificar vetores linearmente dependentes e independentes. Aplicar, corretamente, a matriz da mudança de base.

	CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

	UNIDADE I:
     1. Vetores no plano, representação geométrica de um vetor, norma de um vetor, vetor unitario e vetores

          paralelos. 

     2. Produto escalar de vetores, vetores ortogonais, ângulo formado por dois vetores, projecao ortogonal,

         componentes escalares.
     3. Vetores no espaço, produto vetorial. Retas paralelas e ortogonais. Equação cartesiana da reta.
     4. Planos, distância de um ponto a um plano. Cônicas: Circulos, parábola, elipse e hipérbole.

     5. Superfícies quadricas.

UNIDADE II

     1. Matrizes, tipos especiais de matrizes, operações com matrizes.  

     2. Sistema de equações lineares, determinantes e matriz inversa.  

     3. Espaços e subespaços vetorias.

     4.Combinação linear, dependencia e independencia linear. 

     5. Base de um  espaço vetorial. Mudança de base.

UNIDADE III: 

     1.Transformações lineares. Conceitos e Teoremas.

     2. Aplicações lineares e matrizes.

     3.Autovalores e autovetores. Polinômio característico

     4.Base de Autovetores, polinômio minimal.

     5.Diagonalização de operadores.  Processo de Gram-Schimidt.

	METODOLOGIA E RECURSOS AUXILIARES

	1. As aulas serão  ministradas pelo aplicativo Zoom ou Google Meet.

2. A disciplina tera aulas síncronas e atividades assíncronas.

3. As aulas síncronas não serão gravadas, porém o conteúdo de cada aula será disponibilizado no Portal Didático da UFSJ.

4. Serão disponibilizadas listas de exercícios no Portal Didático (atividades assíncronas), que deverão ser entregues periodicamente pelo discente que contam a presença da disciplina.

5. Será oferecido um horário de atendimento aos alunos, onde terão mais uma oportunidade de esclarecer suas dúvidas. Esse horário será estabelecido em acordo com os alunos.

	AVALIAÇÃO

	Serão aplicadas três provas no valor de 10 pontos cada. A nota final (NF) do aluno será a média aritmética entre

as notas das três provas, ou seja, NF=(P1+P2+P3)/3, onde P1 = nota da prova 1, P2 = nota da prova 2 e 

P3 =nota da prova 3.. Será aprovado o aluno que tenha frequência de no mínimo 75% das aulas e que obtiver pontuação

maior ou igual a 6,0  (Reg. Geral - Art. 65). Se o aluno não atingir a pontuação necessária para sua aprovação, será aplicada uma  prova substitutiva no final do período, também no valor de 10 pontos. Caso obtenha uma pontuação melhor, esta
substituirá a menor nota dentre as três avaliações. A nota final, neste caso, não excederá 6,0 pontos.

A prova substitutiva não poderá ser utilizada para aumentar a média.O conteúdo da prova substitutiva será a matéria toda do curso.O controle da frequência do aluno se dará pela entrega das atividades assíncronas com prazo de entrega citadas na metodologia. Assim, a entrega da atividade vai garantir a freqüência do aluno.
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