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1 Ambientes

Um exemplo de lista:

• Exemplo 1.

• Exemplo 2.

Um exemplo de lista numerada:

1. Exemplo 1.

2. Exemplo 2.

Um exemplo de lista diferenciada:

2061 Exemplo 1.

1977 Exemplo 2.

2 Ambiente matemático

As equações no Latex podem ser colocadas de três tipos básicos. Uma equação
no corpo do texto e = mc2 ou centralidzada fora do corpo do texto

e = mc2.

É posśıvel também fazer uma Equação com numeração

e = mc2. (1)

E assim chamar a Eq. no corpo do texto com Eq. (1).

3 Figuras e Tabelas

A Figura 1 representa um exemplo de figura no Latex. A Tabela 1 é um exemplo
de tabela em Latex.

Tabela 1: Exemplo de Tabela.
Atividade Horas %
Trabalho 20 50%

Lazer 10 25%
Outras 10 25%
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Atividade?

Entrada

Apagar

Futuro

Anotações
Sim

Menos que 
3 minutos?

Não

Faça!
Sim

Lista de Espera A fazer Agenda

Não

Delegar Minha Data marcada

Figura 1: Obtenha as coisas feitas. Adaptado de: www.zim-wiki.org

4 Referências Bibliográficas

Esta seção mostra os dois tipos básicos de referência. Na primeira, a citação é
coloca no fim da frase.

1. A área de identificação de sistemas procurar elaborar modelos para repre-
sentar a realidade (Aguirre, 2007; Martins et al., 2013).

2. Nepomuceno (2014) apresenta um critério de convergência em computa-
dores enquanto Paiva et al. (2015) mostram problemas na simulação do
mapa loǵıstico.
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