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Ementa:

NUumeros reais e complexos; Topologia, Sequéncias e Séries; Continuidade e
Diferenciabilidade; Sequéncia e Série de Funcdes; Representagdo de Numeros; Operagdes
Aritméticas no Computador; Projeto de uma Unidade Légica Aritmética; Dispositivos Logicos
Programaveis (FPGA), Norma IEEE 754-2008 - Aritmética de Ponto Flutuante; Norma IEEE-
1788-2015 - Aritmética Intervalar.

INTERDISCIPLINARIDADES

Inter-relacGes desejaveis

E desejavel que os conhecimentos adquiridos na disciplina TE: Anélise Matematica tenham
interacdo com as seguintes disciplinas:

- Disciplinas O Sistemas Dinamicos N&o-lineares; Métodos Numéricos; Técnicas de
Otimizacéo; Teoria e Projeto de Sistemas Lineares;

- Linhas de Pesquisa O Andlise e Modelagem de Sistemas; Sistemas de Controle (area de
concentracdo: Modelagem e Controle de Sistemas).

Objetivos - Possibilitar ao estudante os seguintes conhecimentos:
Entender como um computador resolve problemas numéricos, reconhecendo seus limites na
perspectiva da computacao aritmética.

Marque com um X no quadro:

X | Aula expositiva em quadro X  Seminério
Aula com uso de transparéncia X | Pesquisa

X | Aula com uso de multimidia Trabalho individual
Aula pratica X | Trabalho em grupo
Discusséo de texto Visita técnica
Filme Qutros:
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Unidades de ensino

Carga-horéaria

Horas-aula
1 1. NUmeros reais e complexos 6
1.1. Introducao
1.2. Conjuntos ordenados
1.3. Corpo
1.4. O corpo real
1.5. Numeros reais estendidos
1.6. O corpo complexo
1.7. Espaco Euclideano
2 2. Topologia Basica 3
2.1. Conjuntos finitos, contaveis e incontaveis
2.2. Espagos métricos
2.3. Conjuntos compactos
2.4. Conjuntos perfeitos
2.5. Conjuntos conectados
3 3. Sequéncias e Séries 3
3.1. Sequéncas convergentes
3.2. Subsequéncias
3.3. Sequéncia de Cauchy
3.4. Limite inferior e superior
3.5. Sequéncias especiais
3.6. Séries
3.7. Testes da razdo e raiz
4 4. Continuidade e Diferenciabilidade 3
4.1. Limites de funcéo
4.2. Funges continuas
4.3. Continuidade e Conjuntos compactos
4.4. Continuidade e Conjuntos conectados
4.5. Descontinuidades
4.6. Funcgbes Monotonicas
4.7. Limites infinitos e limites no infinito
4.8. A derivativa da funcgéo real
4.9. O teorema do valor médio
4.10. A continuidade de derivativas
4.11. A regra de L'Hospital
4.12. Teorema de Taylor
5. Sequéncias e séries de fungdes 3
5.1. Discussao do problema principal
5.2. Convergéncia uniforme
5.3. O teorema de Stone-Weierstrass
5.4. Convergéncia de fungdes recursivas
6. Representacdo de NUmeros 3
6.1. Numeros e aritmética
6.2. Representacdo de nimeros com sinal
6.3. Sistema redundante de nimeros
6.4. Sistema residual
7. Operacdes Aritméticas no Computador 6

7.1. Adicdo

7.2. Subtracdo

7.3. Multiplicacéo

7.4. Diviséo

7.5. Projeto de uma Unidade Ldgica Aritmética
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8. Dispositivos Logicos Programaveis (FPGA) 6
8.1. Introducdo ao FPGA
8.2. Linguagem de Descri¢cao de Hardware (VHDL)
8.3. Implementacdo do VHDL em Hardware

9. Norma IEEE 754-2008 - Aritmética de Ponto Flutuante 6
9.1. Os numeros reais
9.2. Representacdo Computacional de Numeros
9.3. Representacdo IEEE
9.4. Arredondamento
9.5. Operacgdes na norma IEEE
9.6. ExceclOes
9.7. Microprocessadores Intel
9.8. Linguagens de Programagéao
9.9. Ponto Flutuante em C
9.10. Cancelamento
9.11. Condicionamento de Problemas
9.12. Estabilidade de Algoritmos

10. Norma IEEE-1788-2015 - Aritmética Intervalar. 3
10.1. Introdugéo
10.2. O sistema de numeracéo intervalar
10.3. Aplicagbes iniciais
10.4. Propriedades Basicas
10.5. Fungdes intervalares
10.6. Sequéncias intervalares
10.7. O limite inferior do erro
10.8. Tempo critico de simulacéo via Expoente de Lyapunov

Seminario 3

Total 45

Métodos de Avaliacéo

1. Itens de avaliac&o:
Ti: Exercicios para entregar e em sala de aula.
T2: Elaboracéo da proposta do seminério.
T3: Fundamentacéo tedrica e Metodologia do seminario.
Ta: Resultados parciais para o seminario.
Ts: Artigo cientifico de 6 a 8 paginas do seminario.
Te: Apresentacéo.
Ps: Prova substitutiva (contetdo de toda a disciplina).
2. Observacdes:

1. Cada item sera avaliado em uma nota de 0 a 100.

2. Anota T: é a média das notas de cada exercicio.

3. As orientacdes para 0 seminario que comp®de as notas N2 a Ne encontram-se na pagina

do professor.

3. Caélculo das Notas:

1. AN: (escalade 0 a 10) é dada por:

2T, + Ty + Ty + T, + 4T + T,
te 100
2. O aluno podera realizar a prova substitutiva (Ps), sendo que:

N, = (N i )
27201 1100
e Para atender o § 3° do Art. 19 (Resolugéo Conep 12/2018), a nota final do aluno sera a
maior nota entre N, e N, dada por:

Np = maximo(Ny, N,)

NougkwbE

e O aluno serd aprovado somente se N > 6,0.
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Elaborador por Prof. Erivelton Geraldo Nepomuceno em 26/06/2018. @@’ :

Aprovado na reunido do colegiado em / /

Coordenador do Programa de P6s-Graduacdo em Engenharia Elétrica
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