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Departamento 

Depel 

Período 

10 

Carga Horária 
Código CONTAC 

 
Teórica 

48 

Prática 

24 

Total 

72 

Tipo 

TE II 

Habilitação / Modalidade 

-- 

Pré-requisito 

CIL,ELE-I 

Co-requisito 

-- 

 

EMENTA 
Representação de Números. Adição e Subtração. Multiplicação. Divisão. Ponto Flutuante (Norma IEEE 
754-2008). Medição e Controle de Erros (Aritmética Intervalar). Introdução a Aritmética Reconfigurável 
(FPGA) 

OBJETIVOS 
Ao fim da disciplina espera-se que o aluno seja capaz de 

● Representar de números em diferentes bases 
● Compreender como as operações elementares (adição, subtração, multiplicação e divisão) são 

realizadas em computadores. 
● Representar números e realizar operações aritméticas sob a norma de ponto flutuante (IEEE 

IEEE 754-2008) 
● Medir e controlar erros (Aritmética Intervalar) 
● Introdução a aritmética reconfigurável (FPGA) 

 

 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 
1. Introdução.  
2. Representação Numérica 

2.1. Números e aritmética 
2.2. Representação de números com sinal 
2.3. Sistema redundante de números 

3. Introdução ao FPGA 
4. Adição e Subtração 

4.1. Adição básica e Contadores 
4.2. Adição e registradores 
4.3. Adição rápida 

5. Multiplicação 
5.1. Esquemas básicos de multiplicação 

6. Divisão 
6.1. Esquemas básicos de divisão 

7. Aritmética com números reais – Norma IEEE - 754 
7.1. Representação em ponto flutuante 
7.2. Operações com ponto flutuante 
7.3. Aritmética com erros e controle do erro 
7.4. Aritmética Intervalar 
7.5. Confiabilidade em aritmética 

8. Cálculo de funções 
8.1. Métodos para raiz quadrada 
8.2. Algumas funções especiais 

9. Aritmética reconfigurável e aplicações 
9.1. Alta saída 
9.2. Potência baixa 
9.3. Tolerância a falta 
9.4. Aritmética reconfigurável (FPGA) 

METODOLOGIA E RECURSOS COMPLEMENTARES 

http://www.ufsj.edu.br/nepomuceno
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● Aulas expositivas com uso do quadro, de recursos de multimídia e de apostilas.  
● Exercícios e trabalhos computacionais voltados para a aplicação dos conceitos estudados.  
● Testes teóricos (provas) visando a revisão e consolidação dos conceitos adquiridos 

CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO 
● Itens de avaliação: 

T1: Exercícios para entregar e em sala de aula. 
T2: Elaboração da proposta do seminário. 
T3: Fundamentação teórica e Metodologia do seminário. 
T4: Resultados parciais para o seminário. 
T5: Artigo científico de 6 a 8 páginas do seminário. 
T6: Apresentação. 
T7: Prova 1 - Cap. 1 a 4 
T8: Prova 2 - Cap. 5 a 9 
PS: Prova substitutiva (conteúdo de toda a disciplina).  

● Observações: 
Cada item será avaliado em  uma nota de 0 a 100.  
A nota T1 é a média das notas de cada exercício.  
As orientações para o seminário que compõe as notas N2 a N6 encontram-se na página do 
professor. 

● Cálculo das Notas: 
A NF  (escala de 0 a 10) é dada por: 

𝑁𝐹 =
𝑇1+0,5𝑇2+0,5𝑇3+𝑇4+2𝑇5+𝑇6+2𝑇7+2𝑇8

100
 

● O aluno poderá realizar a prova substitutiva (PS), sendo que o valor da Prova 1 ou 2 será 
substituído por esta nota caso 

𝑇7,8 = 𝑚á𝑥𝑖𝑚𝑜(𝑇7,8, 𝑃𝑆) 

 

● O aluno será aprovado somente se 𝑁𝐹 ≥ 6,0. 
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