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Resumo do trabalho:

Incertezas sdo inerentes a identificacdo de sistemas, visto que variagbes nos parametros, dindmicas nao-
modeladas e/ou negligenciadas, atrasos de transporte ndo incluidos no modelo, alteracfes no ponto de equilibrio
(ponto de operacao), ruidos de sensor e entradas de perturbaces imprevistas sao fatores preponderantes para que
0 modelo do processo a controlar seja sempre uma representacao inexata do sistema fisico real. Em vista disso,
denomina-se controle robusto a area da ciéncia responsavel pelo desenvolvimento de técnicas de andlise e projeto
de sistemas de controle que oferecam garantias de estabilidade e/ou desempenho face as incertezas do modelo.
Dentro desse contexto, esta dissertacdo apresenta um estudo comparativo da utilizacdo de modelos de blocos
interconectados e de modelos lineares autoregressivos com entradas exdgenas (ARX) no contexto de sintese de
controladores robustos. As incertezas nos parametros dos modelos identificados sdo levadas em conta na sintese
dos controladores por realimentacdo de estados, que tém como objetivo assegurar uma alocacgdo regional de
autoestrutura para o sistema em malha fechada ou a atenuac¢@o maxima dos custos H2 e Hoo. O estudo consiste na
avaliacdo dos efeitos da variacdo na ordem dos modelos e respectivos desvios estimados em seus pardmetros na
sintese de controladores robustos. Os modelos foram obtidos de um sistema de aquecimento de ar com dindmica
néo- linear e os controladores foram projetados por meio de procedimentos de otimiza¢do convexa na forma de
desigualdades matriciais lineares. Os resultados obtidos apontam para a utilizagcdo preferencial de modelos
Wiener ou Hammerstein de baixa ordem, mesmo que estes possuam indices RMSE e coeficiente de correlagdo
entre o erro de simulacdo e a saida simulada piores que modelos de ordem mais elevada. Em particular no caso de
alocacdo regional de autoestrutura, os testes ndo demonstraram qualquer vantagem dos modelos de blocos

interconectados sobre modelos lineares, também de baixa ordem.
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