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convidar toda a comunidade para a sessdo publica de apresentacio e defesa da dissertacio "ANALISE
ROBUSTA E CONTROLE POR REALIMENTACAO DE ESTADOS ESTIMADOS PARA SISTEMAS
PERIODICOS INCERTOS NO TEMPO".
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Resumo do trabalho:

Este trabalho trata do problema de analise de estabilidade e controle por realimentagdo de estados estimados para
sistemas periddicos incertos discretos no tempo. As condi¢bes sdo desenvolvidas usando técnicas advindas da
Teoria de Lyapunov em conjunto com as desigualdades matriciais lineares (em inglés, Linear Matrix Inequalities
- LMIs). Séo apresentadas, primeiramente, condi¢des para anlise de estabilidade e analise H2 robustas utilizando
dois tipos distintos de func¢Ges de Lyapunov estruturadas: funcdo de Lyapunov com vetor de estados aumentados
e funcdo de Lyapunov considerando termos ndo monotdnicos. A eficiéncia dos métodos propostos, cujo objetivo
é reduzir o conservadorismo das solucdes, é explorada por meio de exemplos numéricos retirados da literatura.
Em um segundo momento sdo desenvolvidas técnicas para o projeto do observador para o controle por
realimentacdo de estados estimados. Essas condi¢cdes sao formuladas considerando o critério de desempenho H2.

Exemplos numéricos ilustram a efetividade do método proposto.
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