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CAPÍTULO 1

Introdução

Este modelo contempla a estrutura padrão para dissertações de alunos do Grupo de Con-

trole e Modelagem (GCOM) da UFSJ. Vale ressaltar que, este modelo apresenta sugestões de

possíveis capítulos e seções para a sua dissertação. No entanto, cada dissertação possui suas

particularidades e capitulos/seções ser adicionadas ou retiradas da estrutura do texto.

É importante na introdução chamar a atenção do leitor quanto ao tema do trabalho. Além

disso, é importante deixar claro os objetivos da dissertação.

1.1 Arquivos da Dissertação

Para facilitar a edição, este modelo é estruturado a partir de vários arquivos .tex. Em seguida,

uma breve descrição de cada um deles:

• 0_principal.tex: é o arquivo principal do modelo de dissertação, pois é responsável por

incluir todos os arquivos na dissertação. Dessa forma, este é o arquivo que deve ser

compilado.

• 1_pacotescomandos.tex: neste arquivo estão todos os pacotes do modelo. Além disso,

devem ser alterados neste arquivo o Título e Nome do Aluno.

• 2_pretexto.tex: define as configurações pré-textuais da dissertação: capa, folha de rosto,

ficha catalográfica, dedicatória, agradecimentos, epígrae, resumo e abstract.

• Os demais arquivos .tex são referentes a cada capítulo da dissertação.Assim, para inserir

um novo capítulo é necessário criar um novo arquivo .tex e inserir no arquivo principal

0_principal.tex, usando o comando include.

1



Capítulo 1. Introdução 2

1.2 Ficha Catalográfica

A ficha catalográfica deve ser gerada a partir do site da biblioteca da UFSJ1.

Em seguida, os passos para inserir a ficha catalográfica na dissertação:

1. Gerar a ficha pelo site da DIBIB/UFSJ.

2. Salvar em pdf na pasta da dissertação.

3. Alterar o nome do arquivo em 2_pretexto.tex e salvar.

4. Compilar o arquivo principal 0_principal.tex.

1.3 Objetivos

Utilize esta seção para explanar sobre os objetivos do trabalho.

1.4 Contribuições da Dissertação

Utilize esta seção para resumir todas as contribuições da dissertação, em termos de softwares

desenvolvidos, provas matemáticas, aritgos publicados em congressos e periódicos, patentes,

etc.

Uma forma de apresentar as contribuições da dissertação é mostrada na sequência.

Em seguida, são apresentados os trabalhos publicados, frutos dos estudos ao longo do de-

senvolvimento desta dissertação:

• Ottoni, A. L. C., Nepomuceno, E. G., Cordeiro, L. T., Lamperti, R. D. e Oliveira, M. S.

(2015). Análise do Desempenho do Aprendizado por Reforço na Solução do Problema

do Caixeiro Viajante. Anais do XII SBAI - Simpósio Brasileiro de Automação Inteligente

2015 (Ottoni et al., 2015).

• Ottoni, A. L. C., Nepomuceno, E. G., Oliveira, M. S., Cordeiro, L. T. e Lamperti, R. D.

Análise da influência da taxa de aprendizado e do fator de desconto sobre o desempenho

dos algoritmos Q-learning e SARSA: aplicação do aprendizado por reforço na navegação

autônoma. Revista Brasileira de Computação Aplicada, 8(2), 44-59 (Ottoni et al., 2016).
1http://www.dibib.ufsj.edu.br/site/index.php?option=com_content&view=article&id=70&Itemid=13
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3 1.5. Organização do Trabalho

Em ?, o desempenho do Q-learning é analisado na resolução de três instâncias simétricas

do PCV: berlin52, brazil58 e kroA100. Para isso, são realizados experimentos adotando três

valores para política 𝜖 − 𝑔𝑟𝑒𝑒𝑑𝑦 e dois paradigmas para a taxa de aprendizado (constante e

decaindo).

Já em Ottoni et al. (2016), é analisada a influência da taxa de aprendizado e fator de desconto

sobre o desempenho dos algoritmos Q-learning e SARSA. Como estudo de caso, é abordado

um ambiente simples de navegação simulada em gridworld.

1.5 Organização do Trabalho

Utilize essa seção para explicar a organização dissertação, como exemplificado no próximo

parágrafo.

Esta dissertação está organizada em capítulos. No capítulo 2, são levantados aspectos de

revisão de literatura. No capítulo 3, é realizada uma fundamentação teórica quanto ao tema

do trabalho. Em seguida, a metodologia proposta é apresentada no capítulo 4. O capítulo 5,

por sua vez, apresenta a análise dos resultados. Finalmente, no capítulo 6, são apresentadas as

conclusões.

Sobrenome, N.





CAPÍTULO 2

Revisão de Literatura

A revisão bibliográfica é um ponto de extrema relevância no trabalho. Pode ser desenvolvida

em um capítulo ou em uma seção da Introdução.

É importante citar e comentar trabalhos que abordaram aspectos da mesma linha de seu tema

de pesquisa. Além disso, é recomendado citar referências tradicionais na literatura, como livros

(Aguirre, 2007), teses, artigos em periódicos (Nepomuceno, 2014; Martins e Aguirre, 2016;

Nepomuceno e Martins, 2016; Nepomuceno et al., 2016) e congressos (Ottoni et al., 2015;

Paiva et al., 2015; Rodrigues Júnior e Nepomuceno, 2015) que lançaram os primeiros aspectos

do seu objeto de estudo. Também é importante referenciar artigos atuais, principalmente os

publicados na última década.

Para fazer citações devem ser usados os comandos \citep para citações nas quais o autor

não é o sujeito da frase e \cite quando o autor é o sujeito da frase.

Finalmente, adote portais de periódicos para a busca das referências, como: Web of Science,

Scopus, Scielo, Portal de Periódicos da Capes, entre outros. Algumas dessas plataformas você

somente terá acesso utilizando a rede interna da universidade.
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CAPÍTULO 3

Fundamentação Teórica

A fundamentação teórica se difere da revisão bibliográfica. Neste capítulo, procure levantar

as características principais que fundamentam a base do tema em estudo, como: equações,

algoritmos e uma descrição da teoria.

3.1 Inserindo Equações

Equação do mapa logístico (May, 1976).

𝑥𝑛+1 = 𝑟𝑥𝑛(1 − 𝑥𝑛) (3.1)

3.2 Inserindo Tabelas

Tabela 3.1: Resultados obtidos como solução do algoritmo que considera a computação intervalar no
cálculo do mapa logístico. Fonte: Rodrigues Jr (2014).

𝑛 𝑥𝑛 |𝑥+
𝑛 − 𝑥−

𝑛 | |𝑋𝑛 ∩ 𝑋𝑛−1|

0 0,305810397553517 5,551115123125783 × 10−17 = ∅
1 0,694189602446483 3,330669073875470 × 10−16 = ∅
2 0,694189602446483 2,220446049250313 × 10−16 ̸= ∅

3.3 Inserindo Figuras

A Figura 3.1 foi obtida através da função do Matlab 𝑔𝑐𝑜𝑚𝑝𝑙𝑜𝑡. O código dessa função se

encontra anexado ao final do documento.
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Capítulo 3. Fundamentação Teórica 8
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Figura 3.1: Gráfico da função do segundo grau 𝑓(𝑥) = 𝑥2 para −10 ≤ 𝑥 ≤ 10.
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CAPÍTULO 4

Metodologia

Geralmente, a Metodologia é a principal contribuição do trabalho. Neste capítulo, é impor-

tante deixar bem claro quais foram os passos executados para o sucesso do trabalho.
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CAPÍTULO 5

Resultados

Nos resultados é importante adotar gráficos e tabelas para facilitar a compreensão. Vale

ressaltar que, os gráficos devem ser preparados cuidadosamente para o texto. Assim, cuidado

com legendas e números pequenos ou distorcidos. Aconselha-se o uso de softwares científicos

para a a confecção dos gráficos, como o Matlab, Scilab e R.
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CAPÍTULO 6

Conclusões

Na conclusão, procure retornar rapidamente aos principais aspectos do trabalho. Além disso,

deixar bem claro ao autor quais as contribuições da pesquisa. É importante também direcionar

trabalhos futuros.

6.1 Considerações Finais

6.2 Trabalhos Futuros

13
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APÊNDICE A

Rotinas Computacionais

A.1 Algoritmo de obtenção das condições iniciais

function gcomplot(x,y,graf,tipo)

% function gcomplot() simplifica a plotagem de graficos.

% Entradas

% x - Funcao do eixo das abscissas

% y - Funcao do eixo das ordenadas

% graf - Tipos de graficos: 1- grafico de linhas

% 2- grafico de barras

% 3- grafico de erros

% 4- grafico de hastes

% tipo - Tipo de documento: 1- artigo

% 2- apresentacao

% Saida

% Figura e arquivo em pdf.

% EXEMPLO:

% x=1:100;

% y=x.^2-2.*x;

% gcomplot(x,y,1,1) retorna um grafico de linhas dimensionado para

% artigo com os dados representados em ingles (sem virgula)

titulo=input('Entre com o titulo do grafico entre aspas: ');

legx=input('Entre com a legenda do eixo x entre aspas: ');

legy=input('Entre com a legenda do eixo y entre aspas: ');

legenda=input('Entre com a legenda do grafico entre aspas: ');

switch graf

17



Apêndice A. Rotinas Computacionais 18

case 1

if tipo==1

plot(x,y,'LineWidth',2);

title(titulo,'fontsize', 16)

xlabel(legx,'fontsize', 16)

ylabel(legy,'fontsize', 16)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',16)

else

plot(x,y,'LineWidth',2);

title(titulo,'fontsize', 20)

xlabel(legx,'fontsize', 20)

ylabel(legy,'fontsize', 20)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',18)

end

case 2

if tipo==1

bar(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 16)

xlabel(legx,'fontsize', 16)

ylabel(legy,'fontsize', 16)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',16)

else

bar(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 20)

xlabel(legx,'fontsize', 20)

ylabel(legy,'fontsize', 20)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',18)

end

case 3

if tipo==1

errorbar(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 16)

xlabel(legx,'fontsize', 16)

ylabel(legy,'fontsize', 16)

legend(legenda)

Sobrenome, N.



19 A.1. Algoritmo de obtenção das condições iniciais

set(gca,'FontSize',16)

else

errorbar(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 20)

xlabel(legx,'fontsize', 20)

ylabel(legy,'fontsize', 20)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',18)

end

case 4

if tipo==1

stem(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 16)

xlabel(legx,'fontsize', 16)

ylabel(legy,'fontsize', 16)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',16)

else

stem(x,y,'LineWidth',2)

title(titulo,'fontsize', 20)

xlabel(legx,'fontsize', 20)

ylabel(legy,'fontsize', 20)

legend(legenda)

set(gca,'FontSize',18)

end

end

print('gcom','-dpdf','-r300'); %Salvar em PDF com 300 DPI

end

Sobrenome, N.
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